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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.06.04.02

ROWY PRZYDROZNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem, umocnieniem, oczyszczeniem, profilowaniem skarp i dna rowoéw przydroznych w
zwiazku z remontem drogi wojewodzkiej nr 194 odc. Kobylnica - Biskupice wraz z urzadzeniami poprawy
bezpieczenstwa ruchu drogowego.
1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych
wp. L.1.
1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p.1.1., zwigzanych
z wykonaniem, umocnieniem, oczyszczeniem, profilowaniem skarp i dna rowow, obejmuja:

- wykonanie, umocnienie, oczyszczenie wraz z profilowaniem skarp i dna rowoéw przydroznych
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi normami, wytycznymi i okre§leniami
podanymi w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wodg.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Nie dotyczy.

2.2. Odbior materialow na budowie

Nie dotyczy.

2.3. Skladowanie materialow na budowie
Nie dotyczy.

3. SPRZET

3.1. Uzywany sprze¢t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ i warunkami okreslonymi w SST
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”, p. 3.

- koparka podsi¢bierna,

- sprzet do robdt recznych,

- ciggnik kotowy,

- samochdd skrzyniowy,

- samochod dostawczy,

- sprzet do wycinki krzewow.

4. TRANSPORT

Do transportu materialu moga by¢ uzyte samochody skrzyniowe lub inne $rodki transportowe wymienione w
punkcie 3.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport gruntu i urobku

Grunt z wykonania rowow i urobek z czyszczonych rowow mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

- Transport nasion traw, darniny i szpilek oraz drewna jak w ST D.06.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Organizacja Robét

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty zwigzane
z konserwacjg rowow przydroznych.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Powyzsze roboty obejmuja wycigcie krzakow, zdjecie 1 pryzmowanie humusu. Powyzsze roboty wykonane beda
recznie. Wycigte krzaki nalezy spali¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera z zachowaniem wymagan instrukcji
przeciwpozarowych i ochrony srodowiska.

5.2.1. Wykonanie rowow i postgpowanie z wykopanym gruntem jak w ST.D.02.01.01.

5.2.2. Umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiem trawa oraz darning jak w ST D.06.01.01.

5.2.3. Odmulenie rowow

Roboty zwigzane z oczyszczeniem rowow polegaja na usuni¢ciu namutu z dna i skarp rowow oraz
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rozplantowanie urobku poza skarpy rowu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jako$ci wykonania oczyszczenia i profilowania rowow
Kontrola jakosci roboét polega na wykonaniu pomiaréow sprawdzajacych oraz wizualnej ocenie robot dokonanej
przez Inzyniera oraz na geodezyjnym sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa
(pochylenia skarp, spadki podtuzne dna rowu).
Przy kontroli sprawdza si¢:
a) pochylenia podtuzne rowu: nalezy sprawdzi¢ 1 raz na kazdym odcinku rowu — dopuszczalne
odcinki £0,5%, z tym ze woda nie powinna staé w rowie,
b) szerokos$¢ i glebokosé rowu: nalezy sprawdzi¢ 1 raz na kazdy hektometr — dopuszczalne odchytki
+5 cm,
¢) powierzchni¢ skarp: nalezy sprawdzi¢ 1 raz na kazdy hektometr — przeswit pomiedzy skarpg a
szablonem nie moze przekracza¢ 3 cm.
6.2.1. Kontrola jakosci wycinki drzew i krzewow jak w ST D.01.02.01.
6.2.2. Kontrola jako$ci zdjecia warstwy humusu jak w ST D.01.02.02.
6.2.3. Kontrola jako$ci umocnienia skarp jak w ST D.06.01.01.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Jednostka obmiaru robot jest:
- m (metr) - dla wykonanego oczyszczenia, regulacji i profilowania skarp i dna rowu,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru roboét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszty czasowego zajgcia gruntu,

- karczowanie krzakow,

- zdjecie i spryzmowanie humusu w bliskos$ci robot,

- wykonanie wykopow z transportem gruntu na sktadowisko Wykonawcy,

- umocnienie skarp przez humusowanie warstwa grubosci 10 cm z obsianiem trawa,

- odmulenie rowéw z zatadunkiem i transportem urobku na sktadowisko Wykonawcy,
- regulacja i profilowanie skarp i dna rowu,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.



186
D.06.04.02




