Zatacznik nr 1.2.1

SZCZEGOLOWA INFORMACJA O SPOSOBIE OCENY PUNKTOWEJ
PARAMETROW TECHNICZNYCH | EKSPLOATACYJNYCH

Opis pozycji wg kolumny

A »Wymagane funkcje / parametry” HILEEE
Zakres projekcji LAO/RAO w pozycji statywu za gtowg pa- =220°- 0 pkt,
C.l4 Gjenta = 220°. >220° do =240° - 1 pkt.,
>240° - 3 pkt.
Zakres projekcji CRAN/CAUD w pozycji statywu za glowg =90°- 0 pkt,
Cl5 pacjenta = 90°. >90° do =957 - 1 pk,
>95° - 3 pkt.
. <92 cm - 0 pkt,,
C.l6 Gteboko$¢ ramienia C [cm]. 292 cm - 2 pkt.
Zakres ruchu wzdtuznego ptyty pacjenta min. 100 cm. =100 cm -0 pkt.,
C.I.3 >100 cm do =120 cm — 1 pkt.,
>120 cm — 3 pkt.
Zakres zmotoryzowanego ruchu pionowego stotu min. 27 =27 cm -0 pkt.,
C.I.5 cm. >27 cmdo =30 cm -1 pkt.,
> 30 cm - 3 pkt.
Dopuszczalne obcigzenie stotu (w tym obcigzenie dodatko- =250 kg - 0 pkt.,
C.Il.6 we podczas akcji reanimacyjnej) = 250 kg. > 250 kg do = 300 kg — 2 pkt.,
> 300 kg - 5 pkt.
Minimalny czas ekspozycji < 2 ms. =2 ms - 0 pkt,
C.l.2
<2 ms - 5 pkt.
Lampa min. 2-ogniskowa. 2-ogniskowa — 0 kt.,
C.Iv1 Co T
3 i wiecej ogniskowa — 5 pkt.
Wymiar najmniejszego ogniska < 0,5 mm. =0,5 - 0 pkt.,
C.Iv.2 <0,5-3 pkt.
Wymiar kolejnego po najmniejszym ogniska < 1 mm. =1 mm -0 pkt.,
CIv.3 <1 mm - 3 pkt.
Pojemnos¢ cieplna anody = 2,8 MHU. = 2,8 MHU - 0 pkt
C.IV.5 > 2,8 MHU do = 3,0 MHU - 3 pkt.,
> 3,0 MHU -7 pkt.,
Pojemnos¢ ciepina kotpaka = 2,8 MHU. =2,8 MHU - 0 pkt
C.IV.6 > 2,8 MHU do =4 MHU - 3 pkt.,
>4 MHU -7 pkt.
Maksymalny prad anody przy fluoroskopii pulsacyjnej z =100 mA -0 pkt.
C.Iv8 wykorzystaniem matego ogniska 2100 mA. > 100 mA do =200 mA - 2 pkt.,
>200 mA - 5 pkt.
Obroty anody. Najmniejsza wartos¢ [obr/min] z ofert — 0 pkt.
C.IV.9 Najwieksza warto$¢ [obr/min] z ofert — 2 pkt.,
Pozostate wartosci — 1 pkt.
Szybko$¢ chtodzenia anody lampy RTG. Najmniejsza warto$¢ [kHU/min] z ofert — O pkt.
C.IV.10 Najwieksza wartos¢ [kHU/min] z ofert — 2 pkt.,

Pozostate wartosci — 1 pkt.
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Automatyczny (silnikowy i bez ingerencji obstugi) obrét przy-

CIVA3 stony i detektora dla kompensacji obrotu obrazu przy zmia- Nie - 0 pkt.,
nie potozenia statywu do pozycji z boku stotu pacjenta (sko- Tak - 3 pkt.
$nej i prostopadtej do osi wzdtuzne;j stotu).
llo$¢ stopni filtracji miedziowej = 3 wartosci. =3-0 pkt.,

C.IV.15

>3 -3 pkt
Automatyczny dobér i automatyczne wsuwanie dodatkowej
filtracji promieniowania (filtr miedziowy) redukujacej dawke
w zaleznosci od projekcji (uwzgledniajacy zmieniajaca sie .
e . o Nie - 0 pkt.,

C.IV.16 przepuszczalno$¢ pacjenta przy réznych projekcjach) przy Tak - 5 pkt
przeswietleniu i ekspozycjach zdjeciowych/scenach realizo- '
wany poprzez monitorowanie przepuszczalnosci pacjenta
przez automatyke naswietlania.

Promieniowanie przeciekowe kotpaka przy 125 kV, min. > 0,5 mGy/h - 0 pkt.,

CVAT 19000 Wi w odleglodci max. 1 m [mGy/h]. < 0,5 mGy/h - 4 pkt,

CVE Przyciski na obudowie detektora umoZzliwiajgce zmiane Nie — 0 pkt.,

o angulacji ramienia C w trakcie zabiegu. Tak — 3 pkt.

Zapis na HD obrazéw z prze$wietlenia. <1020 obrazéw — 0 pkt.,

C.vi4 > 1020 obrazow — 2 pkt.

VL6 Ustawianie potozenia ptyty pacjenta znacznikami graficzny- Nie - 0 pkt.,

o mi na obrazie zatrzymanym bez promieniowania. Tak - 3 pkt.
Angiografia peryferyjna w trybie radiografii cyfrowej (DR) Bolus Chase - 0 pkt.,
wykonywana metodg przesuwu krokowego z mozliwoscig

CVI8 ustawiania czestotliwo$ci obrazowania i potozenia filtrow Przesuw krokowy z mozliwoscig ustawiania
potprzepuszczalnych oraz kolimacji dla kazdego kroku lub czestotliwosci obrazowania i potozenia filtrow
metodg Bolus Chase. potprzepuszczalnych oraz kolimacji dla kazde-

go kroku — 3 pkt.
Czas uzyskania obrazu fluoroskopii po restarcie systemu
komputerowego przy zachowaniu wszelkich ruchéw geome-

CVI25 trii stotu i ramienia C; dla rozwigzan, w ktérych dla przepro- >10 s - 0 pkt.,
wadzenia restartu sytemu komputerowego wymagany jest <10s - 3 pkt.
rownolegly restart generatora, nalezy poda¢ czas restartu
systemu komputerowego i generatora tacznie.

Automatyczna segmentacja aorty i automatyczne oznacza-

nie odej$¢ tetnic bocznych, automatyczne oznaczanie suge- .

. , . Nie — 0 pkt.,

C.vill.21 rowanych stref lagdowania i automatyczny dobor optymalnej Tak - 10 pkt.

projekcji do implantacji przez oprogramowanie do wspoma-

gania implantaciji stentgraftow.

Oprogramowanie umozliwiajace obstuge stacji za posrednic-

twem sieci komputerowej dla zasiegniecia drugiej opinii Nie - 0 pkt.,
C.VIll.26 lekarskiej, w tym dostep do danych obrazowych i na zadanie Tak - 3 pkt.

przejecie sterowania stacja.
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