D-10.10.01 UMOCNIENIA SKARP DROG GEOSIATKAMI KOMORKOWYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych

z wykonaniem i odbiorem umocnienia skarp drog przy zastosowaniu geosiatki komorkowej z wypetnieniem wolnych

przestrzeni humusem, ktore zostana wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Budowa kanalizacji deszczowej w

ciagu drogi wojewddzkiej nr 262 Kwieciszewo - Szyszlowo w m. Ostrowite,, obejmujacego budowe kanalizacji

deszczowej jak i odtworzenie po niej konstrukcji jezdni, chodnikoéw oraz pozostatych elementéw drogi wojewddzkie;j.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje techniczne stanowig cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac

w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem

umocnienia skarp drog przy zastosowaniu geosiatki komoérkowej z wypeltnieniem wolnych przestrzeni humusem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geosiatka komorkowa — elastyczna struktura tréjwymiarowa, ztozona z zespotu tasm polietylenowych,
faczonych zgrzeinami punktowymi, ktorag w konstrukcjach rozciaga si¢ do ksztattu ,,plastra miodu”.

1.4.2. Komodrkowy system ograniczajacy — system ztozony z geosiatek komoérkowych, wypelnionych materiatem
zasypowym, ktory bedac zamknigty w geosyntetycznych komorkach, jest chroniony przed $cinaniem i bocznymi
przesunig¢ciami, umozliwiajac rozktadanie dzialajacego obcigzenia na wigkszym obszarze.

1.4.3. Material zasypowy — materiat wypetniajacy komorki geosiatki, dostosowany do funkcji konstrukcji, obejmujacy
m.in. kruszywo tamane, zwir, pospotke, piasek, rozkruszony stary beton, pokruszony zuzel hutniczy, beton, grunt
miejscowy, ziemig¢ roslinng itp.

1.4.4. Geosyntetyk — material o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiokien syntetycznych, jak
polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duza wytrzymaloscia oraz wodoprzepuszczalnoscia.
Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geokraty, geowtokniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.5. Geowloknina — materiat ptaski, wytworzony metodami widkienniczymi z widkien syntetycznych, ktorych
spojnos¢ jest zapewniona przez igtowanie lub inne procesy laczenia (np. dodatki chemiczne, potaczenie termiczne)
i ktory maszynowo zostaje uformowany w postaci maty.

1.4.6. Geotkanina — material tkany, ze splecionymi ze soba ciagtymi wldknami polipropylenowymi we wzajemnie
prostopadtych kierunkach (watek i osnowa). Struktura geotkaniny sprawia, ze materiat ten przyjmuje wlasno$ci
tworzacych go widkien. Mimo, ze widkna utozone sg prostopadle do siebie, dzigki ich spleceniu i wzajemnemu
tarciu, materiat posiada znaczna wytrzymato$¢ na rozcigganie w kierunku ukosnym.

1.4.7. Geosiatka ptaska — geosyntetyczna ptaska struktura w postaci siatki z otworami znacznie wigkszymi niz
elementy sktadowe, z oczkami potaczonymi weztami.

1.4.8. Rama montazowa — lekka przenos$na rama, stuzaca do montazu dostarczonych na budowe geosiatek z
wzajemnie przylegajacymi do siebie tasmami i zapewniajaca dokladne rozciggnigcie geosiatki i nadanie jej
komoérkom nominalnych wymiarow.

1.4.9. Nawierzchnia gruntowa — wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu
pieszych, na ktorym roztozono geosiatke komorkowa i wypetniono jej komorki materiatem zasypowym.

1.4.10. Podbudowa nawierzchni drogowej — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podtoze.

1.4.11. Umocnienie skarp — trwate umocnienie powierzchniowe pochytych elementéw pasa drogowego w celu
ochrony przed erozjg, za pomocg geosiatki komoérkowej utozonej na skarpach z wypetieniem komorek geosiatki
gruntem miejscowym lub ziemig roslinna.

1.4.12. Sciana oporowa — budowla utrzymujaca w stanie statecznosci uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych.

1.4.13. Utwardzone pobocze — cz¢$¢ pobocza drogowego, posiadajaca w ciggu calego roku no$nos¢ wystarczajaca do
przejecia obcigzenia od kot samochodéw dopuszezonych do ruchu.

1.4.14. Gruntowe pobocze — czg$¢ pobocza drogowego, stanowigca obrzeze utwardzonego pobocza, przeznaczona do
ustawiania znakdéw i urzadzen zabezpieczenia ruchu.

1.4.15. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00

»,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materialow z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna

Material do wykonania robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST oraz z
aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Materiaty do wykonania obiektow i elementéw drogowych z zastosowaniem geosiatki komorkowej

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu konstrukcji budownictwa drogowego przy uzyciu geosiatek
komorkowych sa:

— geosiatka komérkowa,

— geosyntetyki,

— materialy wypelniajace geosiatke (materialy zasypowe),
— materialy do mocowania geosiatki.

2.2.3. Geosiatka komérkowa

Geosiatka komorkowa powinna by¢ wykonana z zespotu tasm z polietylenu duzej gestosci (HDPE),
zabezpieczonego przed dziataniem promieniowania UV. Tasma jest dwustronnie teksturowana, polaczona seriami
glebokich, ultradzwigkowych zgrzein punktowych rozmieszczonych pasmowo, prostopadle do wzdtuznych osi tasm.
Cechy fizyczne, mechaniczne i geometryczne powinny by¢ okreslone w aprobacie technicznej IBDiM.

Wszystkie tasmy powinny mie¢ obie powierzchnie teksturowane romboidalnymi wgtebieniami, przy czym
teksturowanie powinno stanowi¢ od 22 wglebiefi do 31 wglebien o amplitudzie 0,5 mm na powierzchni 1 cm? tamy.
Grubos¢ tasmy przed teksturowaniem wynosi 1,27 mm z tolerancjg -5%, +10%, a po teksturowaniu grubos$¢ ta§my
wynosi 1,52 + 0,15 mm.

Geosiatka komodrkowa jest produkowana w odcinkach, zwanych sekcjami, sktadajacych si¢ z siedemdziesigciu
szesciu tasm. W pozycji zlozonej (transportowej i magazynowej) sekcja stanowi zespot wzajemnie do siebie
przylegajacych tasm. W pozycji rozlozonej (rozciagnigtej) sekcja stanowi uktad faliscie wygietych tasm, zlaczonych
grzbietami, wyznaczajacych trojwymiarowe struktury komorkowe.

Sekcja geosiatki komorkowej roztozona na ptaskiej, poziomej powierzchni powinna mie¢ ksztatt
prostopadtoscianu. Gorna powierzchnia siatki powinna by¢ ptaska bez widocznych sfalowan.
Szerokos¢ tasmy, mierzona przymiarem z doktadnoscia 1 mm, moze ro6zni¢ si¢ o 3%, ale nie wigcej jak 3 mm.
Przechowywanie geosiatki komorkowej powinno si¢ odbywa¢ w stanie ztozonym. Kazda sekcja powinna mieé¢
etykiete zawierajaca jej oznaczenie. Przechowywanie geosiatki w warunkach bezposredniego dziatania §wiatta nie
powinno trwaé dluzej niz dwa miesiace.
2.2.4. Geosyntetyki

Do konstrukceji wykonywanych z uzyciem geosiatki komérkowej nalezy stosowaé geosyntetyki okre§lone w
dokumentacji projektowej. Kazdy zastosowany geosyntetyk powinien odpowiada¢ wlasciwej normie lub mie¢
aprobate techniczna, wydang przez uprawniong jednostke, np. IBDiM.

Geosyntetyk powinien mie¢ charakterystyke zgodng z aprobata techniczng oraz wymaganiami dokumentacji
projektowej 1 ST. Zaleca si¢, aby geosyntetyki byty odporne na dziatanie wilgoci, promieniowanie stoneczne,
starzenie si¢. Geosyntetyki powinny by¢ dostarczone bez rozdar¢, dziur i przerw ciggtosei, z odpowiednig
wytrzymato$cia na rozcigganie i rozerwanie oraz z odpornoscia na dzialanie mikroorganizméw wystepujacych w
ziemi.

Geosyntetyki, dostarczane w rolkach opakowanych w folie, moga by¢ skladowane bez specjalnego zabezpieczenia.
Geosyntetyki nieopakowane nalezy chroni¢ przed zamoczeniem wodg, zapyleniem i przed dziataniem stonca. Przy
sktadowaniu geosyntetykow nalezy przestrzega¢ zalecen producentow.

Rolki geosyntetykow moga by¢ wyladowane r¢cznie lub za pomoca zurawi lub tadowarek.

2.2.5. Material wypelniajacy geosiatke

Rodzaj materialu zasypowego tj. wypetniajacego geosiatke komorkowa musi by¢ dostosowany do funkcji
konstrukcji, zgodnie z ustaleniem dokumentacji projektowe;j:

a) w konstrukcjach wzmacniajacych powierzchnig skarp i stozkow i pelniacych funkcje¢ przeciwerozyjna stosuje si¢
zwykle grunt miejscowy lub ziemi¢ roslinng (humus).

Grunt miejscowy do wypetniania geosiatek powinien by¢ zaaprobowanym przez Inzyniera materialem uzyskanym na

miejscu budowy lub w jego sasiedztwie. Ziemia roslinna (grunt urodzajny) powinna mie¢ zawarto$¢ od 3 do 20%
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sktadnikoéw organicznych i powinna by¢ pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen
obcych.
Wybor gatunku roslin powinien by¢ dostosowany do warunkdéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby i jej stopnia
nawilgocenia. Przy wyborze traw nalezy bra¢ pod uwage specjalne mieszanki traw wieloletnich, majacych geste i
drobne korzonki. Do obsiania gruntu urodzajnego mozna uzy¢ uniwersalnej mieszanki traw.
2.2.6. Materialy do mocowania geosiatki
2.2.6.1. Prety i kotki do mocowania
Do przymocowania materialow stosowanych przy budowie urzadzen z zastosowaniem geosiatek moga stuzy¢:
— prety ze stali zbrojeniowej w ksztatcie litery J o réznych $rednicach, np. 8, 10, 12, 161 20 mm,
2.2.6.2. Inne materialty mocujace geosiatke
Do innych materialow stosowanych przy mocowaniu geosiatek naleza:
— metalowe galwanizowane zszywki, np. 12 mm, do taczenia bokéw sasiednich sekcji geosiatek,
— ew. tasmy (opaski) samozaciskowe polimerowe lub poliestrowe,
— przenos$ne ramy montazowe z dostgpnego materiatu, zapewniajace dokladne rozciagnigcie sekcji geokomorki i
nadajace komdérkom nominalne wymiary.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robdét
Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania
ze sprz¢tu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  sprzet do wykonania koryta pod nawierzchnia, np. koparki, roéwniarki, spycharki itp.,
—  uktadarki do uktadania geowtokniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie materiatu ze szpuli, np.
przez podwieszenie rolki do wysiegnika koparki, ciagnika, fadowarki itp.,
—  tadowarki, rowniarki lub uktadarki do rozktadania kruszywa,
—  walce statyczne, ew. walce ogumione, wibracyjne,
—  zageszczarki ptytowe, ubijaki rgczne 1 mechaniczne, mate walce wibracyjne,
—  przenosne ramy montazowe do rozciggania geosiatki na budowie i nadania jej komoérkom nominalnych
wymiarow,
—  inny drobny sprzet pomocniczy, np. pneumatyczne zszywarki, noze do cigcia geosiatek.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach producentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow
Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Transport geosiatek komorkowych powinien odbywac si¢ w stanie ztozonym w opakowaniu fabrycznym.
Geotkaniny w czasie transportu musza zachowac oryginalne opakowanie bel (rolek). W czasie przewozu nalezy
zabezpieczy¢ opakowane bele przed przemieszczaniem si¢ oraz chroni¢ przed zawilgoceniem i nadmiernym
ogrzaniem.
Drobne przedmioty nalezy przewozi¢ w opakowaniach fabrycznych, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Wszystkie materiaty mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robdét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania roboét
Sposéb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatacznikach.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu robo6t obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
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roboty odwodnieniowe,
utozenie geosiatki komérkowej z robotami pomocniczymi i zasypka,
wykonanie innych elementow robot,
. roboty wykonczeniowe.
.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ robot,

I

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegétowego wytyczenia robot oraz ustalenia
danych wysoko$ciowych,

— usunac¢ przeszkody, np. humus, grunt nieprzydatny, drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,

— dokonac prac potrzebnych do udostepnienia terenu robot,

— sprawdzi¢ czy warunki geotechniczne placu budowy odpowiadaja warunkom zawartym w dokumentacji
projektowe;j,

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do rozpoczgcia budowy.

5.4. Wykonanie umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni pochylych

Wykonanie umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni pochytych, jak skarpy wykopow i nasypow drogowych,
powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, obejmujac wykonanie:

1. powierzchni podloza ziemnego na skarpie wedtug rzednych wysokosciowych umozliwiajacych utozenie geosiatki
komorkowej,

2. ulozenia geosiatek komdorkowych na skarpie, z tym ze w pierwszej kolejnos$ci nalezy zakotwi¢ gorna czes¢ sekcji
geosiatki na szczycie skarpy. W tym celu na szczycie skarpy w dnie usunigtej cze$ci pobocza lub wykopanego
rowu nalezy wbi¢ w grunt stalowe prety dtugosci np. 60 + 100 cm $rednicy 10 + 12 mm, w odlegltosciach co okolo
50 cm, tj. zwykle w co druga komorke siatki. W prety nalezy wlozy¢ jeden rzad komorek, po czym nalezy
geosiatke komorkowa rozciagna¢ w dot, do pelnego jej napiecia, tworzac siatke podobna do ksztaltu plastra miodu.
Komorki siatki w jej dolnej krawedzi nalezy zakotwi¢ w grunt skarpy podobnymi pretami stalowymi we
wiasciwych odstgpach. Migdzy goérna a dolng krawedzig siatki nalezy wbi¢ wicksza liczbe pretow w odleglosciach
okoto 80 + 100 cm.

Prety stalowe do mocowania siatki moga:

— miec¢ ksztatt litery J 1 ich zagigcie po wbiciu musi utrzymywac gorng krawedz Sciany komorki dobrze
przymocowang do podtoza skarpy.

Sasiadujace ze soba sekcje geosiatek komorkowych nalezy przymocowac np. galwanizowanymi zszywkami 12 mm,

przy pomocy pneumatycznej zszywarki.

W przypadku gdy dtugos¢ skarpy jest wicksza od dlugosci roztozonej sekcji geosiatki, nalezy wzdhuz dolnej krawedzi

sekcji wbi¢ kolejny rzad pretdw i zahaczy¢ o nie kolejng sekcje geosiatki,

3. napeknienia komorek geosiatki materiatem zasypowym, tj. gruntem miejscowym lub ziemig roslinng zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej. Napelnianie komorek materiatem wypelniajagcym nalezy dokonywac przez
nasypywanie go z gory w dot po skarpie, z nadmiarem do 5 cm w celu umozliwienia zaggszczenia ziemi roslinnej,

4. robot utrwalajgco-umacniajacych np. przez obsianie mieszankami traw. Przy przewidywaniu sptywu wody
powierzchniowej po skarpie mozna wykona¢ powierzchniowe $cieki skarpowe w odpowiednich miejscach, przez
napelnienie komorek geosiatki betonem. W przypadku duzych powierzchni sptywania wody, mozna ja przejac
przez wglebne saczki podtuzne, tj. dreny umieszczone w wykopach waskoprzestrzennych.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot wykonczeniowych naleza

prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo usunigtych, np. parkanéw, ogrodzen, nawierzchni, chodnikow, kraweznikow itp.,

— niezbedne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewdw, ew. drzew,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialdéw wykonane przez
dostawcow itp.),
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ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone przez

Inzyniera,

sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie robot Czgstotliwosé Wartosci dopuszczalne
badan

1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu | 1 raz Wg pktu 5 i dokumentacji
rob6t z dokumentacja projektowa projektowej

2 Roboty przygotowawcze Biezaco Wg pktu 5.3

4 Utozenie geosiatki komoérkowej z Biezaco Wg pktow 5.4
robotami pomocniczymi i zasypka

5 Wykonanie innych elementow robot | Biezaco Wg pktow 5.4

6 Wykonanie robdt wykonczeniowych | Ocena ciggla Wg pktu 5.5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

m? (metr kwadratowy) wykonanego umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] oraz
niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

[1] pktO.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podloza,

— dostarczenie materialow i sprzetu,

— roboty przygotowawcze,

— ulozenie i umocowanie sekcji geosiatek komérkowych z materiatem wypetniajacym, zaggszczeniem i innymi
robotami, wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i specyfikacji techniczne;j,

— roboty wykonczeniowe,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane
Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. STWiORB

1. D-M-00.00.00

2. D-01.00.00
10.2. Normy

7.  PN-B-06250:1988
8. PN-B-11111:1996

9. PN-B-11112:1996
10. PN-B-11113:1996

11.  BN-70/8933-03

Wymagania ogoélne
Roboty przygotowawcze

Beton zwykty

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Podbudowa z chudego betonu

-290 -



