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T-01.00.00. ROBOTY TOROWE

OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.
2.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Czastki drobne - czastki gruntu o wymiarach roéwnych i mniejszych od 0,06 mm.

Dynamiczny modut odksztalcenia podioza Ed - modut odksztalcenia podtoza zmierzony przy uzyciu plyty
dynamicznej, tzn. przy uderzeniu (badanie wskaznikowe).

Geotekstylia (materiaty geotekstylne) - materialy z tworzyw sztucznych stosowane do wzmocnienia (zbrojenia)
podtorza, zapobiegania mieszaniu si¢ réznych gruntdw (separacji) i jako elementy filtracyjne. Najczgsciej stosuje si¢
materiaty ptaskie (np. geowldknina, geotkanina, geosiatka, geokompozyt). rzadziej przestrzenne, takie jak georuszt lub
typu geoweb.

Maszyny 1 urzadzenia - rozumie si¢: oczyszczarki, profilarki thucznia, podbijarki podktadéw, wozki motorowe,
nasuwarki toru, zurawie, suwnice, wiertarki, zakretarki i inny sprzet o napedzie silnikowym stuzacy do wykonywania
rob6t torowych.

Metoda wskaznikowa ("metoda posrednia") - metoda badania inna niz wzorcowa, mniej wiarygodna, lecz szybsza,
tansza, mniej pracochlonna, mozliwa do zastosowania w danych warunkach, pozwalajaca ograniczy¢ liczbe badan
metodami wzorcowymi (np. wstepne rozpoznanie podtorza przy uzyciu georadaru. makroskopowa ocena gruntu, ocena
zageszczenia gruntu za pomoca ptyty do probnych obcigzen).

Metoda wzorcowa ("metoda bezposrednia") - podstawowa metoda badania (metoda odniesienia); wyniki uzyskane z
badania metoda wzorcowa sg ostateczne (rozstrzygajace) i moga by¢ stuzy¢ do projektowania oraz oceny przydatnosci
mniej doktadnych metod wskaznikowych (np. rozpoznanie geotechniczne podtorza poprzez wiercenia, okreslenie
zagegszczenia gruntu.

Modut odksztatcenia gruntu Eg, E1, E2..... - nosno$¢ gruntu (jednorodnego podtoza gruntowego) okreslona przy
drugim statycznym obcigzeniu tego gruntu sztywng okragla ptyta o srednicy 0,3 m (por. modut odksztatcenia podioza).
Modut odksztatcenia podtoza Eo, Ee, Ev2 ("modut ekwiwalentny") - no$nos¢ podloza gruntowego (uktadu warstw
gruntow) okreslona przy drugim statycznym obcigzeniu sztywna okragla plyta o S$rednicy 0,3 m.
W przypadku podtoza jednorodnego (podtoza nieuwarstwionego) modut ten jest jednocze$nie modutem odksztalcenia
gruntu (por. modut odksztalcenia gruntu).

Modutl odksztalcenia torowiska projektowy ("modul obliczeniowy") - modul odksztatcenia podtorza na poziomie
torowiska, przyjety przy wymiarowaniu (obliczaniu) jego wzmocnienia.

Narzedzia r¢czne i sprz¢t pomocniczy - rozumie si¢ elementy nie stanowiagce stalego wyposazenia sprzgtu
zmechanizowanego a stosowany przy wykonywaniu robot, takie jak: podbijaki do podktadow, wiertarki rgczne,
kleszcze do szyn i podktadow, klucze do $rub i wkretdw, wozki robocze rgczne, podnosniki torowe i podobne
narzedzia reczne oraz inne urzadzenia pomocnicze

Nawierzchnia kolejowa - rozumie si¢ konstrukcj¢ przystosowang do przenoszenia na grunt obcigzen statych i
ruchomych zwigzanych z ruchem pojazdéw kolejowych, sktadajaca si¢ z toru lub rozjazdu, po ktéorym poruszaja si¢
pojazdy kolejowe, elementdéw podporowych, elementéw przytwierdzajacych i taczacych oraz podsypki.

Odwadnianie - zabezpieczanie przed naptywem wod i niszczacym ich dziataniem oraz zbieranie i odprowadzanie wod,
w celu zapewnienia ciaglej sprawnosci eksploatacyjnej drogi kolejowe;j.

Operacja ukladania toru - operacja technologiczna, w trakcie ktorej wykonywane jest utozenie elementdéw rusztu
torowego i montaz przytwierdzen.

Podloze gruntowe - grunt lub uktad warstw gruntéw, stanowigcy podparcie budowli lub konstrukcji (np. podloze
podktadow, podtoze nasypu).

Podtoze podktadéw - ulozone w odpowiedni sposob materiaty (najczgsciej grunty), stanowigce podparcie podktadow;
zazwyczaj podtoze podktadow sktada si¢ z warstwy podsypki, pokrycia ochronnego oraz rodzimego lub nasypowego
gruntu podtorza.

Podtorze - kolejowa budowla ziemna wraz z urzadzeniami ja zabezpieczajacymi, ochraniajagcymi i odwadniajacymi,
podlegajaca oddzialywaniom eksploatacyjnym, wptywom klimatycznym oraz wplywom podloza gruntowego
zalegajacego bezposrednio pod podtorzem i w najblizszym jego otoczeniu.
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Pokrycie filtracyjne - pokrycie ochronne w postaci warstwy lub powloki z przepuszczalnego materiatu (gruntu,
wlokniny) stuzace do zbierania i odprowadzania wod do drenazy liniowych.
Pokrycie ochronne torowiska - jedno- lub wielowarstwowe wzmocnienie lub odwodnienie gérnej czgséci podtorza,
stosowane gdy grunty tej czesci nie stanowia dostatecznie trwatego podparcia dla nawierzchni kolejowe;.
Pokrycie szczelne - pokrycie ochronne w postaci mato przepuszczalnej lub szczelnej warstwy albo powloki,
zapobiegajacej infiltracji wod powierzchniowych w grunty.
Poziom projektowy - poziom na ktéorym wykonuje si¢ badania gérnych warstw podtorza, zalezny od celu badan
(poziom, ktory uznaje si¢ za torowisko)
Poziom wody PWN, PWS, PWW - odpowiednio poziom wody niskiej, $redniej i wysokiej.
Rozjazd kolejowy - rozumie si¢ specjalng konstrukcjg torowa wykonang z szyn kolejowych, umozliwiajacych przejazd
pojazdow szynowych z jednego toru na drugi z okre§long predkoscia.
Row - drenaz liniowy naziemny w postaci nieobudowanego lub obudowanego wykopu zlokalizowanego najczesciej
wzdtuz budowli chronigcego ja przed doptywem wod powierzchniowych i odprowadzajacego te wody (np. réw przy
przekopie lub przy nasypie). Ponadto stosuje sie:

e rowy odwadniajace tereny przylegte do budowli,

e rowy regulacyjne przy obicktach przeprowadzajacych wody pod liniami kolejowymi,

e rowy stuzace wylacznie do odprowadzania wod,

e rowy tymczasowe, likwidowane po zakonczeniu robot.
Stal jezdna - elementy stalowe nawierzchni kolejowej prowadzace zestawy kotowe i bezposrednio przenoszace od nich
nacisk; do stali jezdnej zalicza si¢ m. in.:
* szyny,
e polzwrotnice,
e  krzyzownice,
e przyrzady wyré6wnawcze,
e prowadnice,
e  kierownice.
Stopien plastyczno$ci gruntu Il - miara konsystencji gruntu spoistego okre$lana najcze$ciej makroskopowo
(wskaznikowa metoda wateczkowania) w trakcie wykonywania wyrobisk badawczych, rzadziej doktadnie metodami
laboratoryjnymi.
Stopien zageszczenia gruntu 1d - miara zageszczenia gruntu niespoistego; w praktyce stopien zageszczenia szacuje si¢
najczesciej na podstawie opordw przy wierceniu lub wbijaniu (badanie to traktuje si¢ jako wskaznikowe). Por.

wskaznik zageszczenia gruntu

Stosuje si¢ rowniez konstrukcje posrednie (np. saczki skarpowe, drenaze punktowe, przyporowe) oraz drenaze

pionowe, w ktorych dominuje pionowy kierunek przeptywu wod.

Sub-warstwa podsypki - warstwa podsypki stabilizowana mechanicznie tj. poddana zageszczeniu poprzez wywieranie
na calej powierzchni warstwy kruszywa nacisku potaczonego w miarg potrzeby
z wibrowaniem.

Sufozja - niszczaca dziatalno$¢ wod przeptywajacych w gruntach, polegajaca na wyptukiwaniu, a niekiedy takze
tugowaniu czastek gruntu, prowadzaca do zamulania si¢ (kolmatacji) pokry¢ filtracyjnych i zasypek drenow,
uszkodzen skarp przez wyptywajace wody. przebi¢ hydraulicznych itp.

Srednica czastek dx - érednica czastek lub ziaren gruntu, ktorych wraz zmniejszymi  jest x% masy gruntu; na
przyktad (460 = 3 mm oznacza, ze 60% masy gruntu stanowig ziarna i czastki rowne lub mniejsze niz 3 mm. Srednice
dx, odczytuje si¢ z krzywej uziarnienia gruntu.

Temperatura neutralna - rozumie sie temperature szyny toru bezstykowego, przy ktorej na okre$lonym odcinku toru
nie obcigzonego ruchem nie wystepuja sity podiuzne.

Tor kolejowy - rozumie sie dwa réwnolegle toki szynowe stanowigce podstawowy uktad nosny nawierzchni kolejowe;.
Torowisko - powierzchnia gornej czgséci podtorza, na ktorej utozona jest nawierzchnia kolejowa.
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42,

Warstwa ochronna torowiska - pokrycie ochronne torowiska w postaci warstwy odpowiednio dobranego gruntu (np.
warstwa ochronna filtracyjna, szczelna itp.).

Wilgotno$¢ optymalna gruntu Wopt - wilgotno$¢, przy ktorej zageszczany grunt uzyskuje maksymalng gestosé
objetosciowag szkieletu gruntowego w znormalizowanych badaniach Proctora. Wilgotno$¢ optymalna zalezy m.in.
sposobu zageszczania.

Wskaznik odksztatcenia podioza gruntowego lo - wskaznikowa miara zageszczenia gruntow podtoza, bedaca ilorazem
modutu odksztatcenia podiloza przy drugim i pierwszym statycznym obciazeniu podioza sztywna okragla ptyta o
$rednicy 0,3 m.

Wskaznik réznoziarnisto$ci gruntu U - miara nachylenia krzywej uziarnienia gruntu niespoistego, okreslajaca

mozliwo$¢ jego zageszezenia i odpornosé na drgania: U = d60/d10 (zob.  srednice czastek gruntu dx)

Wskaznik wygiecia krzywej uziarnienia gruntu C - miara wygiecia krzywej uziarnienia gruntu niespoistego,

okreslajaca mozliwo$¢ jego zageszezenia i odporno$é na drgania: C= (d30)2 /d10*d60 — (zob. $rednice czastek
gruntu dx)

Wskaznik zageszczenia gruntu Is - wzorcowa miara zaggszczenia gruntu, bedaca stosunkiem gestosci szkieletu

badanego gruntu do maksymalnej gestosci szkieletu tego gruntu pas uzyskanej w wyniku zageszczania gruntu

w znormalizowanych badaniach Proctora - por. stopien zageszczenia gruntu.

Wspoétczynnik Los Angeles LA - miara odpornosci kruszywa na mechaniczne rozdrabianie; wspotczynnik LA okresla

si¢ znormalizowang metodg Los Angeles (kruszywo jest rozdrabniane przez stalowe kule w obracajacym si¢ bebnie).

Zawarto$¢ czastek zx - zawarto$¢ w gruncie czastek lub ziaren mniejszych od x: na przyktad z0,02= 10% oznacza, ze

zawarto$¢ czgstek lub ziaren o wymiarach rownych i mniejszych 0d 0.02 mm wynosi 10%. Zawarto$¢ zx,

odczytuje si¢ z krzywej uziarnienia gruntu.

Zestaw dzwignic kroczacych z woézkami - urzadzenie podnosnikowe stuzace przemieszczaniu na niewielkiej

wysoko$ci zmontowanych przgset torowych lub rozjazdow i skrzyzowan poprzez:

e ulozenie przesta w miejscu wbudowania.

e uniesienie i przewozenie przgsta wraz z podnos$nikami na specjalnych wozkach torowych,

e uniesienie i wielokrotne (kroczace) przesuwanie przgsta w kierunku poprzecznym dzigki odpowiedniej budowie
przeno$nikow,

Zlewnia - obszar, z ktorego wody sptywajg do urzadzenia odwadniajgcego.
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43.

T-01.01.01. Roboty ziemne przekopowo — nasypowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) s wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t ziemnych przekopowo - nasypowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkim czynno$ciami
majacymi na celu realizacje robot ziemnych przekopowo - nasypowych.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 2.
2.2. Materialy do wykonania robét
Przy poszukiwaniu gruntéw i materialdéw do budowy korpusu nasypu (naprawy) nalezy w pierwszej kolejnosci rozwazy¢
przydatno$¢ gruntow miejscowych (w tym odzyskanych z przekopdéw oraz gruntdow uzdatnionych), w przypadku braku
odpowiedniego gruntéw z dodatkowych ukopow. Do budowy korpusu nalezy stosowa¢ grunty zgodnie z tablicag 2 w PN-S-
02205:1998 oraz ,,Warunkow Technicznych utrzymania podtorza kolejowego — 1d-3” Tablica 3.
Wybbér gruntu do wykonania nasypdéw uzyskanego z wykopoéw na z dokopdw, powinien by¢ dokonany po przeprowadzeniu
badan laboratoryjnych i zakwalifikowaniu go jako przydatnego, to jest spetniajacego wymagania okreslone w 1d-3 Grunt
przeznaczony do wbudowania w nasyp powinien uzyskac¢ akceptacje¢ Inzyniera. Akceptacjanastepuje na biezaco w czasie
trwania robot ziemnych na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw badan laboratoryjnych.
Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen dotyczacych
gruntdow o ograniczonej przydatnoséci okreslonych w Id-3 to wszelkie takie czg$ci nasypu zostang przez Wykonawce
usunigte i wykonane powtornie z gruntéw o odpowiednich wiasciwosciach na jego koszt.
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych
z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrddla, jednak nie rzadziej niz
jeden raz na 5000 m3. W kazdym badaniu nalezy okresli¢ nast¢pujace wlasciwosci:

e  skiad granulometryczny,
zawartos$¢ czgsci organicznych,
wilgotno$¢ naturalna,
wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego,
granice ptynnosci,
kapilarno$¢ bierng,
wskaznik piaskowy,
Nasypy kolejowe posadowione na stabym podiozu, wymagaja wzmocnienia podtorza - sposdb wzmocnienia zostat
okreslony w dokumentacji projektowej w oparciu o badania geotechniczne dla poszczegdlnych obiektow (pokrycia
filtracyjne ochronne z gruntow mineralnych, cienkie pokrycia filtracyjne ochronne z wtoknin).
W celu wykonania przypor gruntowych skarp nasypow kolejowych zaprojektowanych zgodnie z projektem, jako materiat
do przypor gruntowych zaktada si¢ grunt niespoisty (np.: pospoika) o cigzarze objetosciowym gruntu y >19,0 kN/m3 oraz
efektywnym kacie tarcia wewnetrznego ®=340, zageszczony do wskaznika zaggszczenia [s=0,98.

3.SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 3.

Sprzgt stosowany do wykonania robdt ziemnych przekopowo — nasypowych powinien gwarantowaé poprawnosé
wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz STWiORB.

3.2. Wymagania dla sprzetu

Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.
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Wykonawca robot winien dostosowac sprzet stuzacy do zaggszczania gruntow uwzgledniajacy miejscowe warunki
zabudowy w celu zapobiezenia naruszenia ich stateczno$ci.
Wisrod najezesceiej stosowanych sa:
e  koparka dla wykonania wykopow i zatadunku na $rodki transportu kolowego lub wagony kolejowe,
e  spycharka ggsienicowa dla wykonania wykopow, przemieszczenia i podgarnig¢cia na hatde, formowania nasypow,
plantowania mechanicznego,
walec wibracyjny dla zageszczenia korony torowiska,
walec ogumiony statyczny samojezdny,
brona talerzowa dla spulchnienia korony torowiska przed zageszczeniem,
réwniarka samojezdna,
ubijak spalinowy dla zageszczenia nasypu,
narzedzia r¢czne i sprz¢t pomocniczy,
inny sprzet niezbedny do realizacji robét.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Urobek z wykopoéw moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami transportu kotowego lub kolejowego. Urobek nalezy
umiesci¢ rOwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie
zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdéw na terenie budowy Wykonawca robot bgdzie usuwat na
biezaco na wlasny koszt.

Koszty przewozu, zatadunku i wytadunkow, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawcg robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac przekopowych
Modernizacj¢ podtorza nalezy wykona¢ zgodnie ,,Warunkami technicznymi utrzymania podtorza kolejowego — 1d-3” oraz
z wymaganiami zawartymi w Id -114 ,» Warunki techniczne wykonania
i odbioru robot nawierzchniowo — podtorzowych”. Uchwata Zarzadu PKP PLK nr 124/2016 z dnia 9 lutego 2016 i
aktualnie obowigzujacymi przepisami.
Przed przystagpieniem do wykonywania przekopdw, nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z danymi podanymi w
dokumentacji projektowej. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji
wykopoéw konieczne jest kontrolowanie warunkow gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych. Roboty ziemne
zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopoéw kontrolnych w celu zlokalizowania
infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robot.
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastepujace zabezpieczenia:
w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu nie powinno by¢ zadnych materiatow, sprzetu;
w przypadku naruszenia stanu naturalnego skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe, nalezy stan ten poprawié
poprzez wykonanie bezpiecznego pochylenia jej;
nalezy okresowo sprawdza¢ stan skarp w zalezno$ci od wystgpowania niekorzystnych warunkow;
skarpy nasypu nalezy chroni¢ przez utozenie na nich geowlokniny lub czarnej folii budowlane;.
Odstonicte podczas wykonywania wykopow zrédla wody nalezy ujaé za pomoca rowdéw lub drenéw. Wody opadowe i
zrodlane nalezy odprowadzi¢ rowami poza teren robdt lub wykonaé urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar przekopow. W tym celu, w zaleznosci od warunkéw gruntowych, moze zastosowaé
systemy iglofiltrow lub drenaze ze studniami zbiorczymi, z ktéorych woda bedzie odpompowana poza wykop.
Niedopuszczalne jest pompowanie wody bezposrednio z wykopu. Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow
naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniami z odpowiednimi podmiotami.
Jezeli na odcinku robot znajduje si¢ przejazd kolejowy, koszt jego zamkniecia dla ruchu kotowego na czas robot - projekt
organizacji, koszt oznakowania, objazdow itp. Wykonawca powinien uwzglgdni¢ w pozycjach podstawowych robot.
Do robét ziemnych mozna przystapi¢ po usunig¢ciu badz zabezpieczeniu wszystkich kolizji nadziemnych i podziemnych w
sposéb zapewniajacy osiggnigcie obowigzujacej skrajni podziemnej takich jak:

e  przewody kanalizacyjne,
przewody wodociagowe,
gazowe,
teletechniczne,
przewody elektryczne,
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e  statych punktow pomiarowych i innych urzadzen nie usuwanych na okres wykonywania robot,
Wszystkie ww. urzadzenia podziemne zaprojektowane w podtorzu nalezy utozy¢ przed zageszczeniem korony torowiska.
Roboty nasypowo - przekopowe nalezy wykona¢ mechanicznie, a w uzasadnionych przypadkach sposobem r¢cznym.
Prace ziemne oraz inne prace zwigzane z wykorzystaniem sprze¢tu mechanicznego lub urzadzen technicznych, prowadzone
w obrebie bryty korzeniowej drzew lub krzewow na terenach zieleni lub zadrzewieniach powinny by¢ wykonywane w
sposob najmniej szkodzacy drzewom lub krzewom.
Przed wykonaniem zasadniczych robdt ziemnych nalezy zdja¢ warstwe ziemi roslinnej. Wykopy nalezy wykonywaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety aby umozliwi¢ odptyw wéd z wykopu.
Przy rgcznym odspajaniu zaleca si¢ wykonywanie wykopow stopniami wysokosci nie wigkszej niz 1,5 m. Wykonujac
wykopy koparka nalezy ziemi¢ odspaja¢ w sposob ciagly i tadowac¢ bezposrednio na $rodki transportu kotowego.
Wykonujac wykopy spycharka nalezy ziemi¢ przemieszcza¢ na haldy robocze usytuowane co okoto 60 m lub
przemieszcza¢ w rejon miejsca wbudowania w nasyp jezeli spetnia warunki materiatdéw do wbudowania w nasyp. Urobek,
odpady z podsypki i warstwy ochronnej zgromadzone na hatdach zatadowa¢ na $rodki transportu kotowego, odwiezé - do
zagospodarowania przez Wykonawce robot.
Wykonawca we wlasnym zakresie ustali miejsce odwiezienia odpadéw wraz z uzyskaniem niezbgdnych pozwolen i
decyzji.
Po wykonaniu wykopow nalezy skarpy obrobi¢ na czysto poprzez przekopanie rowkow lub podsypanie $ciezek na
skarpach i §ciecie wypuktos$ci miedzy rowkami ze sprawdzeniem prawidlowosci wykonania za pomoca laty lub trojkatow
skarpiarskich. Sptyw wod powierzchniowych z podtorza zapewnia si¢ stosujac poprzeczne spadki torowisk rowne 3% - 5%
w kierunku skarp, bocznych rowow lub drenazy podziemnych.
Wymiary geometryczne podtorza dostosowano do wymagan modernizacyjnych z zachowaniem obowigzujacej skrajni
budowli.
Teren nalezy mechanicznie wyréwnaé przez $ciecie wypuktosci i zasypanie wglebien i ostatecznie wyprofilowaé ze
sprawdzeniem prawidlowosci wykonania za pomoca taty. Zageszczenie nalezy wykonaé mechanicznie na catej szerokosci
korony torowiska. Nalezy wykonywa¢ je w sposob ciagly na catej szerokosci dostgpnego aktualnie frontu robot. Nasypy
nalezy wykona¢ mechanicznie.
Podtoze winno by¢ oczyszczone z roslinnosci (darniny, drzew i krzewdéw) gleby oraz istniejagcych budowli
i instalacji.
Nalezy rozebra¢ i usungé¢ budynki i ogrodzenia, dokona¢ likwidacji studni i piwnic, usung¢ lub zabezpieczy¢ instalacje i
przewody podziemne i nadziemne. Stare fundamenty moga by¢é pozostawione, jezeli wysoko$¢ nasypu ponad nim wynosi
co najmniej 2 m. Stare fundamenty usuna¢ na glgboko$é min. 1,5m od niwelety toru
Grunt nalezy rozktada¢ warstwami o grubosci zaleznej od jego kategorii oraz rodzaju sprz¢tu stosowanego do zageszczenia
warstwy. Warstwy te nalezy mechanicznie formowac i mechanicznie zageszczac.
5.3. Sposéb wbudowania gruntéw w nasyp
W przypadku stosowania do budowy nasypdéw gruntdw réznych rodzajow, tj. o réoznych wiasciwosciach (np. o rdznej
wodoprzepuszczalnosci), nalezy grunty rozmieszczaé warstwami o okreslonej jednakowej grubosci poszczegdlnej warstwy
z tego samego gruntu. Warstwy o grubosci 30-40 cm powinny by¢ ukladane poziomo, przy czym gorne powierzchnie
warstw z gruntdow nieprzepuszczalnych (spoistych) nalezy ksztattowac¢ ze spadkiem 3%-5% do skarp nasypow. W
przypadkach poszerzen nasypoéw uklad warstw w czesci nowej powinien by¢ zgodny z ukladem warstwy starej czesci
nasypu, z zachowaniem pochylen gérnych powierzchni.
Nowa cze$¢ nasypu nie moze by¢ wykonana tylko z gruntdéw spoistych, gdy starg czgs¢ buduja warstwy gruntéw o réznej
przepuszczalnosci.
Zastosowanie tylko gruntdw przepuszczalnych (niespoistych) w nowej czgsci nasypu jest rozwigzaniem poprawnym takze
wtedy, gdy starg cz¢s$¢ nasypu buduja warstwy roéznych gruntow.
Gorng czes¢ nasypow nowych i dobudowywanych nalezy wykonywaé tylko z gruntow niespoistych, jako warstwe o
grubosci co najmniej 0,50 - 1,00 m.
Dla gruntow wbudowanych w nasyp nalezy okresli¢ sktad granulometryczny; wilgotno$¢ naturalng i granice ptynnosci,
kapilarnosc¢ bierna.
Zawartos¢ czgsci organicznych zaleca si¢ okreslac metoda chemiczna (I.W. Tiurina), przez utlenianie za pomoca
dwuchromianu potasu. Wspoétczynnik filtracji dopuszcza si¢ ustala¢ na podstawie uziarnienia gruntu lub materiatu oraz ich
porowatosci (zaleca si¢ korzystanie z danych empirycznych albo obliczanie ze wzorow Slichtera lub USBSC
»amerykanskiego”), a w przypadkach watpliwych metodami laboratoryjnymi.
Gdy teren pod nasyp ma pochylenie wigksze niz 1:5, oraz przy poszerzaniu istniejgcego nasypu nalezy w celu
zabezpieczenia nasypu przed zsuwaniem si¢ wycigé w pochyltym zboczu stopnie o wysokosci 0,5 m do 1 m. Szerokos§¢
stopni nalezy przyjmowac¢ w granicach od 1 m do 2,5 m, a spadek gornej powierzchni okoto 4% w kierunku zgodnym ze
spadkiem zbocza w gruntach stabo przepuszczalnych lub przeciwnym do spadku zbocza w gruntach o duzej
przepuszczalno$ci (co najmniej w piaskach S$rednioziarnistych). Stopnie nalezy wykonaé réwniez w przypadkach
poszerzenia istniejacych nasypow.
5.4. Ocena nos$nosci podtorza na podstawie badan odksztalcalnosci
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Oceng no$nosci istniejgcego ukladu gruntdow (pojedynczej warstwy, uklad warstw, gruntow podioza, podtorza pod
nawierzchnia) mozna dokona¢ na podstawie probnych obcigzen plyta statyczng o $rednicy 300 mm. Podloze gruntowe
powinno uzyska¢ warto$¢ modutu odksztalcenia nie mniejsze niz podane w §8 1d3.
Wykonuje si¢ dwa obcigzenia kolejne, to znaczy:

e obcigzenie pierwsze i odcigzenie, z ktérych wyznacza si¢ tzw. modul pierwotnego obcigzenia w przyjetym

przydziale obcigzen (np. 0,10 - 0,20 MPa) i nastgpnie kontynuuje si¢ probe wykonujac

e  drugie obciazenie i odcigzenie.
Z powyzszego wyznacza si¢ modut wtdrnego obcigzenia w tym samym przedziale obcigzen co poprzednio. Miarodajne dla
nos$nosci sa wartosci wtornego modutu.
Wartosci  wtornego modulu  sa  pordwnywane z  wyznaczonymi  warto$ciami  moduldow  odksztatcenia
w przepisach kolejowych, w normach lub w pismiennictwie lub w dokumentacji projektowe;.
Czgstotliwo$¢  badan  wtornego modutu  odksztalcalnosci E2  sprawdzanej warstwy nalezy  sprawdzac
w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz jeden punkt na 1500 m2 oraz w miejscach wskazanych przez inspektora
nadzoru.
Sprawdzanie zaggszczenia gruntdow na podstawie wskaznika odksztatcalno$ci z modutéw przeprowadza si¢ stosujac
czgstotliwos¢ badan wymagana dla wskaznika zageszczenia.
Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymaganych wlasciwosci charakteryzujacych nosnos¢ sprawdza si¢ badaniem
wskaznika zageszczenia oraz modutéw pierwotnego i wtérnego, z ktdrych oznacza si¢ wartos¢ wskaznika odksztalcenia lo
, stanowigcego zastgpcze kryterium oceny wymaganego zageszczenia gruntdw. Warto$¢ wskaznika odksztatcenia Io
oblicza si¢ ze wzoru:
lo=E2/E1l
gdzie: E1 - pierwotny modut odksztatcania,
E2 - wtorny modut odksztatcenia
Warto$¢ wskaznika odksztatcenia nie powinna by¢ wigksza niz:

o  dla zwirow, pospotek i piaskow - 2,2 gdy Is> 1,0 lub 2,5 gdy Is < 1,0;

e  dla gruntéw drobnoziarnistych (pytdéw, glin, glin pylastych, itow) - 2,0;

e  dla gruntéw réznoziarnistych (zwiry gliniaste, gliny piaszczyste) - 3,0;

. dla narzutéw kamiennych - 4,0.
Czestotliwo$¢ badan wskaznika zaggszczenia powinna by¢ sprawdzana w punktach rozmieszczonych nie rzadziej niz jeden
punkt na 1500 m2 metrow oraz w miejscach wskazanych przez nadzor.
Roboty ziemne nasypowo - przekopowe nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, a takze zgodnie
z przepisami BHP okreslonymi w ”1d-1(D-1) Warunkach technicznych utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych” i
prowadzenia ruchu kolejowego i kotowego opisanego w tymczasowym regulaminie prowadzenia ruchu pociggoéw i ruchu
transportu kotowego opracowanego przez Wykonawce oraz Id -114 ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
nawierzchniowo — podtorzowych”. Uchwata Zarzadu PKP PLK nr 124/2016 z dnia 9 lutego 2016.
Do zaggszczania gruntu winien by¢ uzyty sprzet, ktory nie narusza statecznosci przylegtych wszelkich obiektow. W
przypadku stwierdzenia naruszenia statecznos$ci tych obiektow, koszty jej naprawy bedzie ponosit Wykonawca robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jako$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 6.
6.2. Zasady szczegélne kontroli jako$ci robét
W trakcie prowadzonych prac budowlanych Wykonawca realizujacy przedsiewzigcie jest zobowigzany uwzglednic¢
ochrong¢ s$rodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w szczegélnosci ochrong przed zanieczyszczeniami wod
podziemnych, powierzchniowych i obszarow ich zasilania, a takze powierzchni ziemi, jej szaty roslinnej i warunkoéw
upraw, wplywu budowy na ksztaltowanie pierwotnych stosunkéw wodnych na powierzchni i w gruncie, a takze warto$ci
krajobrazowych, eliminowanie utrudnien w zyciu mieszkancow - ,,Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego-
Id-3 ” Rozdziat 8 §52.
Obowiazkowa jest kontrola jako$ci kazdej partii gruntu zgodnie z ,,Warunkami technicznymi utrzymania podtorza
kolejowego — 1d-3” przeznaczonej do wbudowania oraz przy kazdej zmianie rodzaju materiatu
(w przypadku jednorodnos$ci przeprowadza si¢ badania z czgstoscia 1 badanie na kazde 5000 m3).
Dla gruntéw nalezy okresla¢:

e  sklad granulometryczny

e  zawartos$¢ czgéci organicznych

e  wilgotno$¢ naturalng i optymalna

e  granice ptynnosci i plastyczno$ci

e inne cechy, jesli wynika to z dokumentacji lub ustalen umownych.
Kontrola robot:
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Kontrola rob6t pomiarowych -,,Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego- 1d-3” Rozdziat 8 § 54 -
Tablica 8.
e Kontrola prac przygotowawczych - polegajaca na sprawdzeniu prawidtowosci przygotowania terenu-,, Warunki
techniczne utrzymania podtorza kolejowego- 1d-3” Rozdziat 8 § 55 - Tablica 9.
e Kontrola wykonania przekopow, wykopdéw, nasypow odkladéw -,Warunki techniczne utrzymania podtorza
kolejowego- 1d-3” Rozdziat 8 § 56 - Tablica 10 i 11.
e Kontrola prawidlowosci usytuowania, ksztaltu geometrycznego oraz doktadnosci wykonczenia kolejowych
budowli ziemnych -,,Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego - 1d-3 ” Rozdziat 8 § 57 - Tablica 12.
e  Kontrola warto$ci modutu odksztalcenia -,,Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego- 1d-3” § 8.
Dla przypoér gruntowych zaktada si¢ min. wskaznik zaggszczenia 1s=0,98. Badanie wskaznika zageszczenia nalezy
wykona¢ dla przypor gruntowych co 25m.
Wykonawca robét jest zobowigzany do prowadzenia iloéciowego i jakosciowego odbioru materiatu do budowy nasypow
zgodnie z ustalong czestotliwo$cig laboratoryjnych badan kontrolnych z Zamawiajacym.
Wykonawca rob6t zapewnia obstuge wlasnego laboratorium lub wspoétpracujacego dla konkretnego zadania.
Wykonanie robdt sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Szczegélowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiaru dla robot przekopowo - nasypowych z zatadunkiem, wywozem, unieszkodliwieniem jest - ,,m3”.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8.
8.1. Szczegélowe zasady odbioru robot
Odbiory robdt nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zasadami zawartymi w ponizszych dokumentach:
e  Wytyczne przeprowadzania odbioréw robot budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r.
e  Warunki i zasady odbioréw robot budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwata Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrzes$nia 2017 r.
Warunki odbioru podtorza na modernizowanej linii kolejowej nalezy dokonywac w oparciu o ,, Warunki i zasady odbiorow
rob6t budowlanych na liniach kolejowych , Warszawa 20170dbioru robdt dokonuje si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich
wykonania z dokumentacja projektowa i warunkami technicznymi okreSlonych w dokumentacji begdgcej podstawa
wykonywania robot, a w szczegolnosci zas w:
ez prawem budowlanym;
dokumentacja projektowa;
przepisami i instrukcjami stuzbowymi, wymienionymi w STWiORB;
umowa pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca;
zaleceniach z przeprowadzonych kontroli;
ustaleniach i zaleceniach sformutowanych przez stuzby inwestorskie w dziennikach budowy;
e  przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska.
Odbiory przeprowadza si¢ jako:
e  odbiory czesciowe,
e  odbiory koncowe,
e odbiory ostateczne (pogwarancyjne).
Odbioru robot nalezy dokonaé¢ ogdlnymi zasadami wskazanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty podlegaja zasadom odbioru robot ulegajacych zakryciu.
W okresie gwarancyjnym Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania skarp przekopow i nasypow
w nalezytym stanie. Dotyczy to zaréwno miejsc osuni¢¢ gruntu, ktéore winny - po czasie ujawnienia si¢ - zostac
zastabilizowane.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje roboty podstawowe oraz roboty tymczasowe i towarzyszace do ktorych zaliczamy:
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zabezpieczenie pryzmy podsypki sasiadujacego czynnego toru przed zsuwaniem si¢ podsypki;

zabezpieczenie drzew przed uszkodzeniem;

zabezpieczenie wykopow i skarp np. przez pokrycie czarng folig budowlana;

w przypadku naruszenia stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe, naprawa poprzez
bezpieczne pochylenie skarpy;

przekopy probne;

pobranie probek gruntu w celu stwierdzenia rodzaju zanieczyszczen;

oznakowanie miejsca robdt w celu zachowania bezpiecznych warunkow pracy.

Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania 1 m3 przekopow w gruncie, w stanie rodzimym.

Placi si¢ za - ,,m3” wykonania wykopu wraz z wywozem lub wbudowaniem w nasyp, unieszkodliwieniem.
Placi si¢ za - ,,m3” formowania nasypu wraz z dowozem nowego materiatlu lub z ukopu.

Cena jednostkowa obejmuje oprocz wymienionych wyzej:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

oznakowanie robot;

wyznaczanie zarysu wykopu;

odspajanie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowanie na samochody z odwiezieniem,;

odwodnienie wykopu;

utrzymanie wykopu

przeprowadzenie niezbgdnych pomiaréw i badan wymaganych STWiORB lub zleconych przez Zamawiajacego;
wykonanie, nastgpnie rozebranie drog dojazdowych;

oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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T-01.02.01. Zabudowa materialéw geosyntetycznych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) s wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zabudowa materiatow geosyntetycznych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z zabudows materiatow
geosyntetycznych.

1.4. OkreSlenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania robét

Dobér materiatdéw zgodnie z PN-EN 13250+A1:2015-04 - Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wiasciwosci wymagane w
odniesieniu do wyrobow stosowanych do budowy drog kolejowych - wg deklaracji producenta.

Material zastosowany w projekcie przebudowy linii kolejowej dobrano w oparciu o przeprowadzone badania
geotechniczne i stosowne projekty oparte na wynikach badan - sg nimi cienkie pokrycia ochronne z:

geowldkniny - stanowigce warstwy oddzielajaco-filtracyjne, wzmacniajace gérne warstwy podloza kolejowego w jego
stabych miejscach tacznie z zabezpieczeniami wielowarstwowymi z gruntéw mineralnych takich jak kliniec, niesort
kamienny;

geosiatki -  zastosowane w  podtorzu  kolejowym  gléwnie jako wzmocnienie  warstwy  ochronnej
w celu zmniejszenia jej migzszosci;

geomaty — wyroby o duzej porowatosci, ptaskie lub trojwymiarowe, skladajace si¢ z odpowiednio dobranych i
powigzanych ze sobg mechanicznie widkien syntetycznych stosowane do zwzmocnienia podtoza, gruntu lub innego
materiatu sypkiego;

geomembrany — materialy z tworzyw sztucznych nieprzepuszczalne, stosowane w celu izolacji i zatrzymywania cieczy;

Geowlokniny

Nalezy zastosowaé geowldkniny posiadajace $wiadectwo kwalifikacji systemow i wyroboéw do stosowania na liniach
kolejowych PKP PLK S.A. i wytwarzanych z witokien polimerowych (polipropylenowych), odporne na biodegradacje
i dziatanie czynnikow srodowiskowych.

Sa to materialy o charakterze cigglym, pasmowym, produkowane i dystrybuowane w formie rulonow dtugosci 100 — 150 m
szeroko$ci 4 - 5,50 m. Uzyte geowldkniny spelnia¢ bgda funkcje rozdzielajaco - filtracyjne i powinny charakteryzowacé si¢
wlasciwosciami mechanicznymi zawartymi w nizej podanych warto$ciach granicznych:

masa powierzchniowa - > 250 g/ m2,

maksymalne wydtuzenie wzgledne w chwili zerwania - 50 - 100 %,

bezwzgledna roznica wydtuzenia wzdtuznego i poprzecznego - > 30 %,

sita przebijania (CBR) - > 2.0 kN,

wskaznik wodoprzepuszczalnosci prostopadtej i wzdluznej — k10> 1,0 x 10-4 m/s,

wymiar poréw - 0,06 - 0,12 mm,

minimalny okres trwatosci - 25 lat.

Geowlokniny stosowane w celach filtracyjnych musza spetnia¢ nastgpujace wymagania:

masa powierzchniowa - > 150 g/ m2,

wytrzymatos$¢ na przebicie statyczne - > 1.5 kN,

wskaznik wodoprzepuszczalno$ci prostopadtej przy nacisku 20kPa > 1,0 x 10-3 m/s,

wielko$¢ porow 090 - 0,06 - 0,15 mm,

grubo$¢ przy nacisku 20kPa - > 10 x 090

minimalny okres trwatosci - 25 lat.
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Geomaty
Geomaty wbudowuje si¢ w warstwy materialow niespoistych w celu porpawy ich nosnosci. Wykonuje si¢ w ten sposob m.
in. strefy przejsciowe. Wysokos$¢ oraz forma wypehienia geomat zostaly okreslone w dokumentacji projektowe;.

Grubos¢ / wysokosé wg dokumentacji projektowej
Wytrzymato$¢ taSmy na rozciaganie (wzdtuz i w poprzek) 15 kN/m

Wytrzymato$¢ potaczenia na Scinanie 15 kN/m

Wytrzymato$¢ potaczenia na rozrywanie 15 kN/m

Wydtuzenie wzgledne przy obciazeniu maksymalnym (wzdhuz i w poprzek) 10 %

Minimalny okres trwato$ci materiatu 25 lat

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3.
Sprzet stosowany do wykonania roboét robdt zwigzanych z zabudowa materialdéw geosyntetycznych powinien gwarantowaé
poprawno$¢ wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz STWiORB.
3.2. Wymagania dla sprzetu
Wykonawca winien dostosowaé sprzet stuzacy do zaggszczania gruntéw uwzgledniajacy miejscowe warunki zabudowy w
celu zapobiezenia naruszenia ich statecznosci.
Przewidywany sprzet:
e  reczne ubijaki,
zageszczarki mechaniczne,
réwniarka samojezdna,
walec statyczny samojezdny,
ciggnik gasiennicowy,
walec statyczny ciggniony,
brona talerzowa,
e mieszarka,
e  wibratory ptytowe,
e nozycie do cigcia geokompozytu,
e inny sprzet niezbedny do wykonania robot.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu
Przewidywany sprzet:
e  samochdd skrzyniowy
e inny sprzet wg potrzeb i mozliwosci
Koszty przewozu, zatadunku i wytadunkéw, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawce robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac przekopowych

Przed rozpoczgciem prac zwigzanych z zabudowa materiatdw geosyntetycznych powinny byé zakonczone wszystkie
roboty zwigzane z uktdaniem uzbrojenia podziemnego.

Gorna powierzchnia podtorza przed ulozeniem pokrycia musi by¢ wyprofilowana ze spadkiem 3 - 5% w kierunku drenazu
lub krawedzi torowiska.

Pokrycia nalezy uktada¢ na takiej glebokosci, aby nie ulegly uszkodzeniom w czasie pracy maszyn torowych. Przyjeto, ze
grubo$¢ warstwy podsypki lub gruntu nie powinna by¢ mniejsza od grubosci belki podtorowej oczyszczarki tj. 25 cm.
Dtugos$¢ odcinkow, na ktorych uktadane sa pokrycia, powinna by¢ wigksza od dtugosci odcinkow, na ktorych wystepuja
niekorzystne warunki wodno-gruntowe (pokrycie pod rozjazdem uklada si¢ na dtugosci 4-6 m wigkszej od jego dtugosei, w
rejonie podejscia do mostu na dhugosci 15-25; pod stykiem szynowym na dhugosci 2-6 m).

Warstwe zagesci¢ 1 wyrdwna¢ przy uzyciu recznych ubijakow i zaggszczarek mechanicznych. Do zaggszczania gruntu
winien by¢ uzyty sprzet, ktdory nie narusza statecznosci przylegltych wszelkich obiektow. W przypadku stwierdzenia
naruszenia statecznosci tych obiektéw, koszty jej naprawy bedzie ponosit Wykonawca robot.

Dhugos¢ odcinkdéw przejsciowych miedzy istniejacym podtorzem, a podtorzem modernizowanym nie moze by¢ mniejsza
niz 10 m.

Na przygotowanym podtorzu utozy¢ nalezy z rolki geosyntetyk na pelng szeroko$¢ wzmacnianego fragmentu podtorza.
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Na przygotowane]j geowtokninie uktada si¢ geosiatke szerokosci min 4.0 m. Uktadamy ja bez pofatdowan, na zaktadke ok.
40 cm, zapewniajac w czasie ukladania wstgpne jej naprezenie.

Po nasypaniu warstwy ochronnej warstwe nalezy zaggsci¢ i wyrownac.

Poszczegblne pasy geosyntetykow nalezy taczy¢ ze soba na zaktad o szerokosci 40 - 80 cm poprzecznie

i wzdhuznie w zalezno$ci od szerokos$ci uzytego geosyntetyku. W rejonie shupow trakcyjnych geosyntetyk nalezy nacia¢ w
.kopertg” - dotyczy fundamentéw palowanych.

Kierunek zaktadu powinien by¢ zgodny ze spadkami poprzecznymi i podtuznymi torowiska.

Geokompozyt przeciwerozyjny nalezy uktada¢ na zahumusowanej powierzchni skarpy, ktéra powinna by¢ niezwlocznie
zabezpieczona przed erozja. W koronie skarpy geokompozyt nalezy zamocowaé szpilkami polimerowymi co Im, a
nastepnie rozwingé w dot do dolnej krawedzi skarpy (ew. dna rowu). Minimalny zaktad podtuzny / poprzeczny powinien
wynosi¢ 10 cm. Geokompozyt nalezy przymocowaé do skarpy z zastosowaniem szpilek polimerowych i drutu
dociskowego. Drut pomiedzy szpilami powinien by¢ rozciagnigty ukosnie po skarpie (tzw system karo). Drut mocuje si¢ w
szczeling szpiki a nastepnie dobija si¢ szpilke, ktdra nacigga drut dociskajac liniowo geokompozyt do podioza.

Po zabezpieczeniu skarp nalezy wykonywaé nastepujace zabiegi pielegnacyjne:

e miejsca, na ktorych widoczny jest brak porostu trawy nalezy ponownie obsiac;

e W sezonie wegetacyjnym nalezy wykonywac¢ koszenie pielegnacyjne po wyrosnigciu trawy do wysokosci 10 cm,
a skoszong trawe usuwac z powierzchni umocnionych;

e  podczas suszy lub w przypadku implantowania roslin w czasie niesprzyjajacym wzrostowi, nalezy zrasza¢ skarpy
woda w czestotliwosci odpowiadajacej potrzebom. Zraszanie nalezy wykonywaé deszczowniami lub zraszaczami
ogrodniczymi;

e niedopuszczalne jest polewanie z weza bez urzadzen rozpryskujacych wode;

e nalezy zastosowaé wszelkie dostepne Srodki pielggnacyjne w celu zapewnienia stworzenia szaty ro$linnej
odpowiadajacej wymogom PN-B-12099:1997.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 6.

6.2. Zasady szczegélne kontroli jakosci robot

Kontrola ma na celu zapewnienie wykonania robdt zgodnie z dokumentacja techniczng, normami, przepisami technicznymi
i umowami oraz ma na celu niedopuszczenie do dalszych prac, jezeli juz uprzednio wykonane prace nie spetniaja
stawianych wymogow, jak rowniez zapewnienie stosowania wiasciwych materiatdéw, metod pomiarowych, technologii,
warunkow ochrony Srodowiska.

Kontrola jako$ci robdt obejmuje:

o  jakos$¢ uzytych materialow z uwzglednieniem ,,okresu uzytkowania”,
sposob przygotowania podioza pod geosyntetyk (minimum co 50m),
jakos$¢ utozenia geosyntetyku,
wizualng oceng jako$ci wykonanych robot,
sprawdzenie zgodno$ci wymiaréw i rzednych wysokosciowych podtorza z wielkosciami projektowanymi,

e  sprawdzenie wskaznika zaggszczenia warstwy pospotki uzytej dla wyréwnania powierzchni (minimum co 50m).
Kontrola jako$ci utozenia geosyntetykow polega na wizualnej ocenie jakosci wykonywanych robot, ze szczegdlnym
zwrdceniem uwagi na sposob wykonania potaczen (wielkos¢ i kierunek zakladow).

Sposob  kontroli, dopuszczalne odchytki zawiera Tablica 14 § 58 ,,Warunkéw technicznych utrzymania podtorza
kolejowego- 1d-3”. Kontrola utozenia geosyntetykéw powinna odbywaé sie na calosci odcinka, na ktorym geosyntetyk
zostat zabudowany przed zabudowa kolejnej warstwy kruszywa na geosyntetyku.

Na odcinkach, na ktorych geosyntetyki utozone beda za pomocg kombajnu podtorzowego kontrola jakosci ich wbudowania
winna by¢ zgodna z regulaminem pracy maszyny.

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 7.
7.2. Szczegbélowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiaru dla zabudowy geosyntetykow jest - ,,m2”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt. 8.
8.1. Szczegolowe zasady odbioru robét
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Odbioru robdt dokonuje si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z projektem i warunkami technicznymi Rozdziat 9
»Warunkow technicznych utrzymania podtorza kolejowego - 1d-3”.
Odbiory robdt nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zasadami zawartymi w ponizszych dokumentach:
e  Wytyczne przeprowadzania odbioréw robot budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r.
e  Warunki i zasady odbioréw robot budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwatg Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrze$nia 2017 .
Zamawiajacy lub jego Przedstawiciel na budowie dokonuja rozliczenia zakonczonych robot na podstawie odbiorow robot:
e Odbioru czgéciowego (po zakonczeniu elementéw robot lub obiektow wyspecyfikowanych w Umowie).
e  Odbioru koncowego (po catkowitym zakonczeniu robot).
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z ,,Warunki i zasady odbioréw robét budowlanych na liniach kolejowych” ,
Warszawa 2017 oraz ogdlnymi zasadami wskazanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje zapas na odpady i ubytki.

Placi si¢ za ,,m2” zabudowanego geosyntetyku.

Warunki i zasady ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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T-01.03.01. Humusowanie z obsianiem nasionami traw

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z humusowaniem i obsianiem nasionami traw.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z humusowaniem i obsianiem
nasionami traw.

1.4. OkreSlenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialdow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.
2.2. Materialy do wykonania robot\

Materiaty przewidziane do stosowania:

e warstwa ziemi urodzajnej - humusu zawierajagcego co najmniej 2% cze$ci organicznych o grubosci po
zageszezeniu 1 moletowaniu (proces umozliwiajacy dogeszczanie ziemi urodzajnej i wytworzenia bruzd,
przeprowadzany np. za pomoca walca o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni) 3 cm;

e nasiona traw oraz ro$lin motylkowatych drobnonasiennych, byliny w ilosci 20g/m2 do 30g/m2, dobranych
odpowiednio do warunkéw siedliskowych - zaleca si¢ stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu,

e nawozy mineralne;

e wapno.

Pozyskang ziemi¢ urodzajng w celu pozniejszego wykorzystania nalezy zgarnag¢ w pryzmy o wysokosci do 2 m i obsia¢
mieszankg traw ochronnych. Dopuszczalny okres sktadowania wynosi 1 rok.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3.
Sprzet stosowany do wykonania robdt robdt zwigzanych z humusowaniem i obsianiem nasionami traw powinien
gwarantowaé poprawno$¢ wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz
STWIORB.
3.2. Wymagania dla sprzetu
Sprzet przewidziany do realizacji robot:
o  walce gladkie, zebrowane lub ryflowane,
wibratory samobiezne,
ubijaki o rgcznym prowadzeniu,
cysterny z wodg pod ci$nieniem (do zraszania) oraz wezy do podlewania (miejsc niedostepnych),
inny sprzet niezbedny do wykonania zadania.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu

Dowolne $rodki transport kotowego w warunkach zabezpieczajacych przed zawilgoceniem.

Koszty przewozu, zatadunku i wytadunkow, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawcg robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu

trawnikow, sadzeniu drzew i1 krzewow oraz do innych czynnos$ci okres§lonych w dokumentacji projektowe;.
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Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami STWiORB lub wskazaniami
Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwg humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, STWiORB lub wskazana
przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe¢ do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy pielggnowa¢ i magazynowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca magazynowania humusu powinny
by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny
Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budoweg uktadu torowego jest pokryta darning

przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdjaé¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w
odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darnine nalezy cia¢ w regularne, prostokatne pasy o
szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dlugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$§¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05
do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by¢
magazynowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny to nalezy
ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy magazynowa¢ w warstwach trawa do
dotu. W pozostatym okresie darning nalezy magazynowa¢ warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas
magazynowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtérnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek i1 przewiez¢ na miejsce wskazane w STWiORB lub przez Inzyniera.

5.4. Humusowanie skarp z obsianiem
Na uksztattowanych skarpach humusowanie powinno by¢ wykonane od gornej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.

Warstwa ziemi urodzajnej powinna si¢ga¢ gornej krawedzi skarpy nasypu lub przekopu grubosci 10 cm po moletowaniu i
zageszczeniu.

W celu lepszego powigzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na powierzchni skarpy nalezy wykona¢ rowki poziome
lub pod katem 300 do 450 o glgbokosci od 3 do 5 ¢cm, w odstgpach co 0,5 do 1,0 m. Utozono warstwe ziemi urodzajnej
nalezy zagrabi¢ (pobronowac) i lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

Warstwe wytworzonej ziemi urodzajnej nalezy obsia¢ mieszankami nasion traw, roslin motylkowych i bylin w ilosci od 20
g/im2 do  30g/m2, dobranych  odpowiednio do  warunkéw  siedliskowych.  Nasiona  wysiewaé

i pielggnowac zgodnie z zaleceniami producenta mieszanki nasion.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 6.

6.2. Zasady szczegélne kontroli jako$ci robét

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robdt i ich zgodno$ci z ST oraz sprawdzeniu daty wazno$ci
$wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Po wzej$ciu roslin, taczna powierzchnia nie porosnigtych
miejsc nie powinna by¢ wigksza niz 2% powierzchni obsianej skarpy,
a maksymalny wymiar pojedynczych niezatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,20 m2.

Na zaro$nigtej powierzchni nie moga wystepowaé wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.
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Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Szczegbélowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiaru powierzchni skarp i rowow umocnionych przez humusowanie, obsianie, jest - ,,m2”.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8.
8.1. Szczegélowe zasady odbioru robot
Odbioru robdt dokonuje si¢ po sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z projektem i warunkami technicznymi Rozdziat 9
»Warunkow technicznych utrzymania podtorza kolejowego - 1d-3”.
Odbiory robdt nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zasadami zawartymi w ponizszych dokumentach:
e  Wytyczne przeprowadzania odbioréw robot budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r.
e  Warunki i zasady odbioréw robot budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwata Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrze$nia 2017 r.
Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z ogdlnymi zasadami wskazanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje zapas na odpady i ubytki.

Placi si¢ za - ,,m2” obsiania skarp wraz z warstwa humusu nasionami traw, z uwzglednieniem pielegnacji, nawozenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dzialu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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T-01.04.01. Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania 1iodbioru robdt rozbidrkowych
w zakresie rozbiorki toréw - nawierzchni torow, rozbiérka odwodnienia powierzchniowego.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWIORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z robotami rozbiérkowymi.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania robot\

Przed rozpoczeciem robot Zarzadca bocznicy wspdlnie z Wykonawcg robot powinien przeprowadzi¢ przeglad obiektow z
dokonaniem wstepnej kwalifikacji materiatow do odzyskow.

Materialy uzyskane z demontazu 1 rozbidrek nawierzchni kolejowej to: szyny, podklady drewniane
i betonowe, zlacza izolowane, ztaczki przymocowania i polaczenia szyn, nawierzchnia stalowa rozjazdoéw, podrozjazdnice,
kozty oporowe, przyrzady wyréwnawcze.

Materiaty odzyskane z rozbidrek, nadajace si¢ do ponownego uzycia winny by¢ przewiezione na koszt Wykonawcy robot
do magazynéw (placow sktadowych) poszczegdlnych wiascicieli wraz z ich wytadowaniem i czynno$ciami zwigzanymi z
klasyfikacja i segregacja - segregacja i klasyfikacja bezposrednio na placu budowy na nadajace si¢ do dalszego
wykorzystania i nie nadajace si¢ do dalszej zabudowy zgodnie z Instrukcjami. Posiadacz odpadéw zobowigzany jest do
posiadania wymaganych przepisami ochrony srodowiska pozwolen i postgpowaé z odpadami zgodnie z obowigzujacymi
uregulowaniami prawnymi - Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62 poz. 627 t.j. Dz.
U. 2019 poz. 1396 z pdzniejszymi zmianami) oraz Ustawg o odpadach (t.j. Dz.U. z 2019r. poz. 701, z pdzniejszymi
zmianami).

Materialy nie nadajgce si¢ do dalszej zabudowy nalezy traktowaé jako odpady i podda¢ je w pierwszej kolejnosci
odzyskowi, a jezeli jest to niemozliwe procesom unieszkodliwienia.

Wymagania dotyczace recyclingu tlucznia 1 postepowania z oczyszczonym tluczniem zawarte s3
w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru podsypki thuczniowej naturalne;j
i z recyklingu stosowanej w nawierzchni kolejowej 1d-110” oraz w instrukcjach.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3.
Sprzet stosowany do wykonania robdt robot zwigzanych z robotami rozbidrkowymi powinien gwarantowac poprawnosé
wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz STWIORB.
3.2. Wymagania dla sprzetu
Ponizej wymieniono sprzetem i maszyny niezbedne do wykonania rob6t budowlanych:
e lokomotywa,
pociag zrywkowo - uktadowy z zespotem suwnic torowych,
zuraw samojezdny,
dzwig uktadkowy wraz z wagonami,
zuraw kolejowy,
koparki dwudrogowe,
koparki gasiennicowe,
spycharka,
agregat pragdotworczy,
sprzet reczny,
oczyszczarka thucznia wraz z transporterami samowytadowczymi (wagonami taSmociggowymi),
urzadzenie do stacjonarnego przesiewu podsypki w celu uzyskania thucznia o normatywnej granulacji,
spycharka gasienicowa do podgarnigcia na hald¢ oraz do zasypywania wykopow,
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e  pompa spalinowa lub elektryczna do odpompowania ewentualnej wody z wykopu,
e  inny sprzet niezbedny do wykonania robot.
Wykonawca zapewni sprzet w ilosci niezbednej, aby wykona¢ wszelkie prace zgodnie z harmonogramem robot.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu
e lokomotywa nt. spalinowa,
e wagon nt. platforma dla wywozu nawierzchni stalowej,
e  samochody skrzyniowe samozaladowcze,
e  inny sprzgt niezbedny do wykonania zadania.
Wykonawca zapewni sprzgt w ilosci niezbgdnej, aby wykonaé wszelkie prace zgodnie z harmonogramem robot.
Koszty przewozu, zatadunku i wytadunkéw, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawce robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Przed rozpoczgciem robdt Zarzadca bocznicy wspdlnie z Wykonawcg przeprowadzi¢ powinien przeglad obiektow z
dokonaniem wstepnej kwalifikacji materiatow do odzysku.
Z przegladu 1 wstepnej kwalifikacji nalezy sporzadzi¢ protokét przewidywanych odzyskow zgodnie z:
e Instrukcja gospodarki odpadami Is-1,
e Instrukcja o prowadzeniu gospodarki materiatowej i magazynowej Im-1,
e Instrukcja o prowadzeniu gospodarki ztomem stalowym i metali kolorowych Im-2,
e  Instrukcja z materiatami pochodzacymi z dziatalnosci PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Im-3.
Przy mechanicznym zrywaniu torow kolejowych nalezy pocia¢ lub rozkregci¢ tor na przesta o dlugosci wynikajacej z
zastosowanego typu zespotu suwnic torowych badz innych urzadzen dzwigowych.
Wykonanie robdt nawierzchniowych musi by¢ prowadzone przy czynnym ruchu na torze sasiednim.
Koszty przewozu, zatadunku i wytadunkéw, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 6.

6.2. Zasady szczegélne kontroli jakosci robét

Po wykonaniu rozbiérek nalezy wizualnie sprawdzié, czy zakres wykonanych robot zgodny jest
z dokumentacjg projektowg oraz czy jakos¢ wykonanych robot jest zadawalajaca i czy teren jest w petni uporzadkowany.
Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do dziennika budowy. Roboty podlegaja zasadom odbioru
roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 7.

7.2. Szczegbélowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiaru rozbiorki nawierzchni toru wraz z segregacja i klasyfikacja, za
i wytadunkami, wywiezieniem jest ,,mt”.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt. 8.
8.1. Szczegélowe zasady odbioru robét
Odbiory robot nalezy przeprowadzaé zgodnie z zasadami zawartymi w ponizszych dokumentach:
e  Wytyczne przeprowadzania odbioréw robot budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r.
e  Warunki i zasady odbioréw robdét budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwala Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrze$nia 2017 r.
Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z ogolnymi zasadami wskazanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

Strona 19 z 30



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH dla zadania pn.
Budowa drogi publicznej pomigdzy droga wojewddzka nr 774 a dziatka drogowa nr 469/11 obreb 53 Krowodrza
zakonczong miejscem do zawracania pojazdow

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za - ,mt” rozbiérki nawierzchni toru wraz z  segregacja i  klasyfikacja,
i wytadunkami, wywiezieniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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T-01.05.01. Budowa toréw — nawierzchnia torow

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robot zwigzanych
z zabudowa nawierzchni toréw.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia  zawarte ~w  niniejszych ~ STWIORB  dotycza  zasad  prowadzenia  robdt  zwigzanych
z zabudowg nawierzchni torow.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace materialdow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.
2.2. Materialy do wykonania robét
Konstrukcja toru wedlug opisu w dokumentacji projektowe;.
Szyny
Szyny kolejowe nowe typu 49 o profilu E1 wykonane zgodnie z wymaganiami normy EN 13674-1
z 2003 r. [Kolejnictwo - Tor - Szyna - Cze$¢ 1: Szyny kolejowe Vignole’a o masie 46 kg/m i wigkszej]
z gatunku stali R260 - w klasach profilu X oraz klasie prostosci i ptaskosci A.
Dlugosci szyn do zabudowy w torze bezstykowym zgodnie z I1d-1 (D-1).
Elementy przytwierdzenia typu K
Powinny posiada¢ wazne dokumenty:
Atest, deklaracje zgodnosci
Swiadectwo dopuszczenia do eksploatacji budowli przeznaczonej do prowadzenia ruchu kolejowego wydane przez Urzad
Transportu Kolejowego.
Podklady
Zastosowano podktady strunobetonowe typow  zgodnych z  dokumentacja projektowa dla do toru
o szerokosci 1435 mm spetniajgce wymagania aktualnie obowigzujgcych ,,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru
podktadow 1 podrozjazdnic strunobetonowych” 1d-101 , posiadajace deklaracj¢ zgodnosci uwzgledniajacg standardy
miedzynarodowe.
Zamowienie i transport zatadunku i roztadunku podktadéw na koszt Wykonawcy robot.
Podsypka
Nalezy stosowaé kruszywo naturalne tamane ze skat magmowych z jednego zloza geologicznego o frakcji 31,5-50 mm,
materiat nowy lub uzyskany z recyklingu o parametrach technicznych okreslonych w standardach konstrukcyjnych
nawierzchni zgodnie z wymaganiami technicznymi okre§lonymi w Instrukeji 1d-1, Warunkach Technicznych Wykonania i
Odbioru podsypki tluczniowej naturalnej i z recyclingu stosowanej w nawierzchni kolejowej Id-110 i norma europejska
zharmonizowang z dyrektywa Unii Europejskiej 89/106/ECC nr PN-EN-13450:2004 - Kruszywa na podsypke kolejowa
oraz zgodnie z Dz. U. Nr 151 z 15 grudnia 1998 r z p6zniejszymi zmianami § 18.
Jednocze$nie zastrzega si¢, ze material uzyskany z recyklingu mozna wykorzystaé¢ jedynie jako sub-warstwe tlucznia.
Zaleca si¢ wykorzystanie materiatu z recyklingu w pierwszej kolejnosci w torach bocznych i gléownych dodatkowych, a
nastepnie w torach gtownych zasadniczych i szlakowych.
Zgodnie ze zharmonizowana norma europejska PN-EN-13450:2004 podsypka powinna charakteryzowac si¢ podanymi
ponizej parametrami:
e uziarnienie wg EN 993-1 i deklarowa¢ zgodnie z odpowiednia kategorig okreslona w tablicy 1.
e  zawarto$¢ ziarn drobnych nalezy oznacza¢ wg EN 933-1 i deklarowa¢ zgodnie z odpowiednia kategoria okreslona
w tablicy 2.
e zawarto$¢ pylow nalezy oznacza¢ wg EN 933-1 i deklarowa¢ zgodnie z odpowiednig kategoria okre§lona w
tablicy 3.
e  ksztalt ziarn (wskaznik ptaskosci ) jesli bedzie to wymagane dla grubej podsypki nalezy oznaczaé¢ za pomoca
wskaznika ptaskosci wg EN 933-3 tablica 4.
e  dlugos$¢ ziarna nalezy oceni¢ i deklarowa¢ zgodnie z odpowiednig kategorig okre§long w tablicy 6.
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e  odporno$¢ na rozdrabnianie podsypki kolejowej (wspotczynnik Los Angeles LARB, w warunkach podanych w
zalaczniku  C), nalezy oznacza¢ wg EN  1097-2:1998, rozdziat 5 i deklarowaé¢ zgodnie
z odpowiednig kategoria okreslong w tablicy 7.
e odporno$¢ na uderzenie podsypki kolejowej (SZRB, w warunkach okreslonych w zalaczniku D), nalezy oznaczaé
wg EN 1097-2:1998, rozdzial 6 1 deklarowa¢ zgodnie z odpowiedniag kategoria okreslong
w tablicy 8.
e odporno$¢ na Scieranie podsypki kolejowej (wspotczynnik mikro - Devala MDE, w warunkach okreslonych w
zataczniku E) nalezy oznacza¢ wg EN 1097-1 i deklarowac zgodnie z odpowiednia kategoria okreslona w tablicy
9.
e mrozoodporno§¢ nalezy ocenia¢ albo za pomoca badania zamrazanie/rozmrazanie wg EN 1367-1
w warunkach okreslonych w zataczniku F, albo za pomoca badania w siarczanie magnezu wg EN 1367-2 w
warunkach okreslonych w zataczniku G (H), i wyniki deklarowac zgodnie z odpowiednig kategoria
e  gestos¢ ziaren - wg EN 1097-6:2000 - Zatacznik B
e  Nasigkliwos¢-wg EN 1097-6:2000 - Zatacznik B
e  zgorzel stoneczna wg PN-EN-13450:2004
Na danym odcinku nalezy stosowa¢ na podsypke kruszywa pochodzacego z jednego ztoza.
Podsypke w torze nalezy zabudowa¢ w taki sposob aby odleglos¢ migdzy dolng ptaszczyzna stopki szyny, a goérna
powierzchnig podsypki wynosita nominalnie 5 cm.
Dopuszczalna odchytka grubosci podsypki po zageszczeniu moze wynosi¢ minus 0,03 m (dopuszczalne zmniejszenie
grubosci) i plus 0,03 m (dopuszczalne zwigkszenie grubosci).
Wymagania dla podsypki wbudowywanej w tor powinny by¢ takie same jak dla podsypki pobieranej
w miejscu w jej wytwarzania zgodnie z PN-EN 13450 oraz Id-110 WTWiO podsypki tluczniowej naturalnej
i z recyklingu stosowanej w nawierzchniach kolejowych.
Zamowienie i transport podsypki nastapi na koszt Wykonawcy robot.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 3.

Sprzet stosowany do wykonania robdt robot zwigzanych z zabudowa nawierzchni torowej powinien gwarantowaé
poprawno$¢ wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz STWiORB.

3.2. Wymagania dla sprzetu

lokomotywa;

zespot suwnic storowych poruszajacych si¢ po szynach utozonych za czotami wymienianych podktadéow wraz z
wagonami do przewozu podktadow;

kombajn torowy;

wktadarka mechaniczna szyn;

stabilizator dynamiczny toru;

profilarka thucznia;

zgrzewarka torowa do szyn;

aparatura do termitowego spawania szyn z osprzetem;

podbijarka uniwersalna (torowo-rozjazdowa) z urzgdzeniami do jednoczesnego unoszenia trzech tokow
szynowych rozjazdu oraz z zaggszczaczami podsypki za czotami podktadow;

podbijarka automatyczna torowa z 32 tapami podbijajacymi i zageszczaczem podsypki za czotami podktadow;
e  oczyszczarka thucznia o parametrach zgodnych z Id -114 Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
nawierzchniowo — podtorzowych. Uchwata Zarzadu PKP PLK nr 124/2016 z dnia 9 lutego 2016 (wymiany
podktadéw lub toru na szlakach i wybranych stacjach) wraz z transporterami samowyladowczymi (wagonami
tasmociggowymi);

pociag szlifierski torowy z tarczami wirujacymi;

pociag szlifierski rozjazdowy z tarczami wirujacymi;

urzadzenia do zapinania i odpinania tapek SB;

zakretarki do przytwierdzen typu K oraz SKL;

wyciggarka do podtuznego przemieszczania szyn;

podciagarka z linami i uchwytami do przeciagania szyn;

stacjonarna oczyszczarka thucznia;

podnos$nik torowy;

pita mechaniczna (tarczowa) do cigcia szyn;

zawiesia lancuchowe i pasowe oraz trawersy;

sprzet rgczny,
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naprezacze szynowe do wymuszonej regulacji naprgzen - minimum 2 komplety;
rolki dla umozliwienia réwnomiernych wydluzen szyn w ramach regulacji naprezen poprzez naciaganie;
koparka dwudrogowa - min. 2 szt.;

zuraw samojezdny kotowy;

tadowarka kotowa do pracy poza torowiskiem (na sktadowiskach);

walec wibracyjny samojezdny 10-15 t;

réwniarka samojezdna;

spycharka gasienicowa;

ptyta wibracyjna do zaggszczania warstw kruszyw;

stopa wibracyjna do zageszczania nadsypek kablowych i drenarskich;

inne niezbedne maszyny i urzadzenia.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu
Transport kotowy
e  samochody samowytadowcze dla transportu kruszywa na terenie budowy
Transport kolejowy
e wagony platforma 4-osiowy,
e  wagony samowyladowcze boczne,,
e  wagony samowyladowcze umozliwiajgce uzupelianie thucznia i jego roztadowywanie
w rozjazdach,
e  wagony samowyladowcze formujace pryzme thucznia,
e  wagony platformy dla transportu szyn, rozjazdéw i podktadow,
e  wagony samowyladowcze dla dowozu tlucznia,
e  wagony ta§mociggowe dla odwozu thucznia i odsiewek.
Dla dowozdéw akcesoridow moze by¢ uzyty transport samochodowy.
Koszty przewozu, zatadunku i wyladunkéw, unieszkodliwienia obcigzaja Wykonawce robot. Transport i sktadowanie szyn
wykona¢ zgodnie z Wytycznymi postgpowania z deformacjami szyn kolejowych -zatacznik do pisma Nr ILK7-518-
03/2017 z dn. 31.03.2017 r.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.
5.2. Zabudowa nawierzchni torowej
Wykonanie rob6t nawierzchniowych musi by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja projektowa, przyjetym fazowaniem
robot, rezimami technologicznymi obowiazujacymi w PKP PLK S.A. (w tym zgodnie z Id -114 Warunki techniczne
wykonania i odbioru robét nawierzchniowo — podtorzowych. Uchwata Zarzadu PKP PLK nr 124/2016 z dnia 9 lutego
2016, oraz w oparciu o szczegdtowy harmonogram robdt opracowany zgodnie z [1d - 114], [1d-1 (D-1)], [Id-4 (D-6)].
Do robdt nawierzchniowych mozna przystapi¢ po wykonaniu odwodnienia, uzbrojenia podziemnego, robot ziemnych i
wbudowaniu warstw ochronnych zwigzanych z korong torowiska i podtorzem.
Przesuwanie  tych  urzadzen ~moze powodowa¢ niestabilng ich pracg¢ 1 powodowaC  zagrozenie
w prowadzeniu bezpiecznego ruchu pociggdow (zwroty zatomowe, podstawy sygnalizatoréw, podstawy dtawikoéw torowych
itp.)
Na szerokosci przejazdu oraz w odleglosci 6 m po obu jego stronach nie dopuszcza si¢: zmiany rodzaju podktadow i
podsypki , jak réwniez uktadania w obrebie przejazdu podktadow drewnianych, jezeli tor poza przejazdem utozony jest na
podktadach betonowych.
W  okresie gwarancyjnym 1 po przeniesieniu obcigzenia wedlug Id -114 ,Warunki techniczne wykonania
i odbioru robdt nawierzchniowo — podtorzowych” z dnia 9 lutego 2016., nalezy dokona¢ jednorazowej naprawy nowo-
utozonych torow poprzez:

e podbicie stabilizacyjne,

e  stabilizacje dynamiczna,

e  ostateczne oprofilowanie pryzmy podsypki.
5.2. Balastowanie toru
Balastowanie toru rozumiane jako wbudowywanie tlucznia, podbijanie i stabilizowanie nalezy wykonywaé zgodnie z
rezimami technologicznymi zawartymi w Id -114 ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t nawierzchniowo —
podtorzowych”. Uchwata Zarzadu PKP PLK nr 124/2016 z dnia 9 lutego 2016.

Strona 23 z 30



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH dla zadania pn.
Budowa drogi publicznej pomigdzy droga wojewddzka nr 774 a dziatka drogowa nr 469/11 obreb 53 Krowodrza
zakonczong miejscem do zawracania pojazdow

W szczegolnosci:

e ilo$¢, rozmieszczenie i zageszczenie podsypki w trakcie poszczegdlnych etapow robot nawierzchniowych
powinny by¢ zgodne z Id -114 ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét nawierzchniowo — podtorzowych”
z dnia 9 lutego 2016,

e nominalna warstwa tlucznia pod podkladem po zageszczeniu powinna by¢ zgodna z wymaganiami dla danej
klasy toru w zakresie normowego parametru ,,d” wg Rozporzadzenia MT i GM Dz. U. Nr 151 z 15 grudnia 1998 r.
(z pézniejszymi zmianami) § 18 oraz ”Id-1 (D-1)- Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach
kolejowych” z tolerancjg minus 0.05 m (dopuszczalne zmniejszenie grubosci) plus 0.08m. Na pozostatej czesci
przekroju pryzmy nalezy zapewnic jej nominalng grubosé wynikajaca
z zastosowanych pochylen torowiska oraz przechytek docelowych, zachowujac ww. tolerancje zwigkszone o
tolerancje przyjete dla korony nowo-wbudowanej warstwy ochronnej,

e  szeroko$¢ pryzmy podsypki od czota podktadu powinna by¢ zgodna z nominatem okreslonym dla danej klasy
toru wg Rozporzadzenia MT i GM Dz. U. Nr 151 z 15 grudnia 1998 r z p6zniejszymi zmianami § 18 oraz ”Id-1
(D-1)-Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych”.

Korona pryzmy podsypki powinna by¢ uformowana tak, by odstep migdzy stopka szyny a podsypka wynosil nominalnie 3
cm, a okienka miedzy podktadami byty wypetnione do nominalnej wysokosci 3 cm ponizej gornej powierzchni podktadow.
Dopuszcza si¢ lokalne odstepstwa od nominalnego oprofilowania korony pryzmy podsypki pod warunkiem, ze nie
spowoduje to zakltocen w dziataniu urzadzen elektrycznych, thuczen w zadnym miejscu nie bedzie zalega¢ na ruszcie
torowym a okienka zostang wypetnione co najmniej do poziomu 5 cm ponizej gornej powierzchni podktadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, pkt. 6.

6.2. Zasady szczegolne kontroli jakosci robét

Wykonanie robdt sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do dziennika budowy.

W trakcie wykonywania robdt nalezy kontrolowaé na biezaco zachowanie rezimow technologicznych.

W szczegdlnosci dotyczy to zasad oczyszczania i wbudowywania podsypki oraz budowy toru bezstykowego zawartych w
Id -114 ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot nawierzchniowo — podtorzowych” z dnia 9 lutego 2016.

Przy odbiorach eksploatacyjnych nalezy przestrzega¢ odchylek okreslonych w Id -114 ,,Warunki techniczne wykonania i
odbioru robdt nawierzchniowo — podtorzowych”, w celu wprowadzenia maksymalnej predkosci oraz obowiazujacymi
przepisami w tym w szczegdlnosci z ,,Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych” ) -
Zalgcznik nr 15 - Tablica 2.

Dodatkowo na szynach wszystkich torow powinny by¢é oznaczone trwale farbg osie podktadéw na jednym z tokow.
Wykonanie kazdego etapu robdt sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 7.
7.2. Szczegbélowe zasady obmiaru robot

Jednostka obmiaru dla kompleksowej zabudowy nawierzchni jest — mt.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8.
8.1. Szczegélowe zasady odbioru rebot
Odbiory robdt nalezy przeprowadzaé zgodnie z zasadami zawartymi w ponizszych dokumentach:
e  Wytyczne przeprowadzania odbioréw robdt budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r.
e  Warunki i zasady odbioréw robét budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwala Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrzesnia 2017 .
Zamawiajacy lub jego Przedstawiciel na budowie dokonuja rozliczenia zakonczonych robot na podstawie odbiorow robot:
e odbioru eksploatacyjnego,
e odbioru czgSciowego (po  zakonczeniu elementow robot lub  obiektow  wyspecyfikowanych
w Umowie),
e  odbioru koncowego (po catkowitym zakonczeniu robot),
e  odbioru ostatecznego (po zakonczeniu okresu gwarancji i rekojmi).
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Odbioréw nalezy dokona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami w tym w szczegdlnosci z Id-1 (D-1) ,,Warunki techniczne
utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych” - Zalacznik nr 15 oraz z Id -114 ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru
robdt nawierzchniowo — podtorzowych”.

Odbioru robét nalezy dokonaé zgodnie z ogblnymi zasadami wskazanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje zapas na odpady i ubytki oraz roboty tymczasowe i towarzyszace tj. 0znakowanie miejsca
robot w celu zachowania bezpiecznych warunkéw pracy, uzyskanie niezbednej dokumentacji (w tym aktualizacji
dokumentacji bocznicy oraz pozyskanie niezbednych do prowadzenia ruchu dopuszczenia i pozwolenia).

Placi si¢ za ,,mt” zabudowanej nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dzialu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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T-01.06.01. Nawierzchnia przejazdowa

1 WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robot zwigzanych
z zabudowa nawierzchni przejazdowej.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia  zawarte ~w  niniejszych ~ STWIORB  dotycza  zasad  prowadzenia  robdt  zwigzanych
z zabudowa nawierzchni przejazdu.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podstawowe przedstawiono na poczatku dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”, pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace materialdow podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

Konstrukcja nawierzchni przejazdowej wedlug opisu w dokumentacji projektowej — bezpodsypkowa z prefabrykowanych
plyt betonowych (tzw. nawierzchnia zintegrowana).

Szyny

Szyny kolejowe nowe typu 49 o profilu E1 wykonane zgodnie z wymaganiami normy EN 13674-1
z 2003 r. [Kolejnictwo - Tor - Szyna - Cze$¢ 1: Szyny kolejowe Vignole’a o masie 46 kg/m i wigkszej]
z gatunku stali R260 - w klasach profilu X oraz klasie prostosci i ptaskosci A.

Dlugosci szyn do zabudowy w torze bezstykowym zgodnie z I1d-1 (D-1).

Konstrukcja betonowa prefabrykowana

Zastosowana konstrukcja musi posiada¢ wszelkie dopuszczenia i certyfikacje wymagane przez przepisy krajowe.
Parametry charakterystyczne konstrukcji:

Szerokos¢: min. 2.40 m

Szeroko$¢ toru: 1435 mm

Typy stosowanych przytwierdzen szyn: sprezyste (np. W14)

Maksymalna predko$¢ pojazdu kolejowego: min. 60 km/h

Klasa wytrzymato$ci betonu: min. C35/45

Okres trwatosci: min. 50 lat

Okres gwarancji: min. 10 lat

Klasa mrozoodpornosci: min. F150

Dodatkowe wymagane wyposazenie: system odporwadzenia wod opadowych

Zamoéwienie i transport wszelkich materiatow nastapi na koszt Wykonawcy robot.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”, pkt. 3.

Sprzgt stosowany do wykonania robot robot zwiazanych z zabudowa nawierzchni torowej powinien gwarantowac
poprawno$¢ wykonania tych prac zgodnie z wymaganiami opisanymi w dokumentacji projektowej oraz STWiORB.
3.2. Wymagania dla sprzetu

samojezdny zuraw o odpowiednim udzwigu i zasiggu ramienia,

wozki i drezyny kolejowe,

walec samojezdny,

koparka lub koparko/tadowarka drogowa,

koparka lub koparko/tadowarka drogowo-kolejowa,

zageszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne do zaggszczania gruntu,

inne niezb¢dne maszyny i urzadzenia oraz narzg¢dzia rgczne.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dla transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 4.
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4.2. Wymagania dla transportu
e  $rodki transportu drogowego,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt. 5.

5.2. Zabudowa nawierzchni przejazdowej

Prace zwigzane z zabudowa nawierzcvhni zintegrowanej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjami i procedurami
producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 6.

6.2. Zasady szczegélne kontroli jakos$ci robét

Wykonanie robdt sprawdza i potwierdza Zamawiajacy wpisem do dziennika budowy.

W trakcie wykonywania robdt nalezy kontrolowa¢ na biezaco zachowanie reziméw technologicznych w oparciu o
zalecenia producenta systemu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”, pkt. 7.
7.2. Szczegélowe zasady obmiaru robot

Jednostkg obmiaru dla kompleksowej zabudowy nawierzchni przejazdowej jest — kpl.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”, pkt. 8.
8.1. Szczegélowe zasady odbioru robot
Odbiory robdt nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zasadami Producenta zapewniajacymi odpowiedni rezim technologiczny.
Zamawiajacy lub jego Przedstawiciel na budowie dokonuja rozliczenia zakonczonych robdt na podstawie odbioréw robot:
e odbioru eksploatacyjnego,
e odbioru czeSciowego (po  zakonczeniu elementow  robot lub  obiektow  wyspecyfikowanych
w Umowie),
e  odbioru koncowego (po catkowitym zakonczeniu robot),
e  odbioru ostatecznego (po zakonczeniu okresu gwarancji i rekojmi).
Odbioru robdt nalezy dokona¢ zgodnie z ogdlnymi zasadami wskazanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”, pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje zapas na odpady i ubytki, roboty tymczasowe i towarzyszace tj. oznakowanie miejsca robot w
celu zachowania bezpiecznych warunkéw pracy, uzyskanie niezbednej dokumentacji (w tym wykonanie metryki
przejazdu) oraz wyposazenie dodatkowe niezbedne dla poprawnego wykonania prac oraz zachowania warunkéw
gwarancji.
Placi sie¢ za ,,kp

I”

zabudowanej nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wykaz przepisow zwigzanych z realizowanymi pracami zawarto na koncu dziatu T-01.00.00 ROBOTY TOROWE.
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PRZEPISY ZWIAZANE

USTAWY I ROZPORZADZENIA

1.
2.
3.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

22.

Ustawa z dnia 28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (tekst jednolity Dz.U. z 2020 r. poz. 1043, z p6zn. zm.),
Ustawa z dnia 15 listopada 1984 r. Prawo przewozowe (tekst jednolity Dz. U. z 2020r. poz. 8, z p6zn. zm.),
Ustawa z dnia 19 sierpnia 2011 r. o przewozie towaréw niebezpiecznych (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz.
154, z pézn. zm.),

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 1333), wraz z
rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, w tym w szczegdlnosci:

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie
szczegdlowego zakresu i formy projektu budowlanego (tekst jednolity Dz.U. z 2018 r. poz. 1935).

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 310, z pdzn. zm.), wWraz z
rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (tekst jednolity Dz.U. z 2020r. poz. 1219, z pdzn.
zm.), wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,

Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udostgpnianiu informacji o $rodowisku i jego ochronie, udziale
spoleczenistwa w ochronie $rodowiska oraz o ocenach oddziatywania na $rodowisko (tekst jednolity Dz. U. z 2020
r. poz. 283, z pdzn. zm.),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 55, z p6zn. zm.),
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 276, z
pézn. zm.),

Ustawa z dnia 9 czerwca 2011 r. - Prawo geologiczne i gornicze (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 1064, z
pézn. zm.),

Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (tekst jednolity Dz.U. 2020
poz. 293, z p6zn. zm.),

Ustawa z dnia 21 sierpnia 1997 r. o gospodarce nieruchomos$ciami (tekst jednolity Dz. U. 2020 poz. 65, z pdzn.

zm.),
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity Dz. U. z 2019 r. poz. 155, z p6zn.
zm.),
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 215, z pézn.
zm.),

Ustawa z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tekst jednolity Dz. U. z 2019 r. poz.
1231, z pézn. zm.),

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwien publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2019 r. poz. 1843),
wraz z rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, w tym w szczegolnosci:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. poz. 1129);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okre$lenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych
kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym (Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz.
1389).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz. 470, z p6zn. zm.),
Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami (tekst jednolity Dz. U. z 2020 r. poz.
282, z p6zn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 21 kwietnia 2017 r. w sprawie interoperacyjnosci
systemu kolei (Dz.U. 2017 poz. 934, z p6zn. zm.),
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23.

24.

25.

26.

Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/797 z dnia 11 maja 2016 r. w sprawie interoperacyjnosci
systemu kolei w Unii Europejskiej,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 sierpnia 2008 r. w sprawie wymagan w zakresie odleglosci i
warunkow dopuszczajacych usytuowanie drzew i krzewow, elementow ochrony akustycznej i wykonywania
robét ziemnych w sasiedztwie linii kolejowej, a takze sposobu urzadzania i utrzymywania zaston od$nieznych
oraz pas6w przeciwpozarowych (Zatacznik do obwieszczenia Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dn. 1 sierpnia
2014 roku poz. 1227, z pdzn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 20 pazdziernika 2015 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ skrzyzowania linii kolejowych oraz bocznic kolejowych z drogami i
ich usytuowanie. (Dz. U. z 2015 r. poz. 1744 z pézniejszymi zmianami, z pézn. zm.),

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia 1998 r., w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 151 poz. 987 z 1998 r.
z pbézn. zm.),

NORMY

1. PN-EN 13230 Kolejnictwo -- Tor -- Podktady i podrozjazdnice betonowe,

2. PN-EN 13232 Kolejnictwo -- Tor -- Rozjazdy i skrzyzowania,

3. PN-EN 13250 Geotekstylia i wyroby pokrewne -- Wiasciwosci wymagane w odniesieniu do wyrobow
stosowanych do budowy drog kolejowych,

4. PN-EN 13450 Kruszywa na podsypke kolejowa,

5. PN-EN 13481 Kaolejnictwo -- Tor -- Wymagania eksploatacyjne systemow przytwierdzen,

6. PN-EN 13803 Kolejnictwo -- Tor -- Parametry projektowania toru w planie -- Tor o szerokosci 1 435 mm i
wiekszej,

7. PN-EN 15273 Kolejnictwo -- Skrajnie,

8. PN-EN 16907 Roboty ziemne,

9. PN-EN 933 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw,

10. PN-EN 1744 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw

PRZEPISY PKP PLK

1.

Szczegdtowe warunki techniczne dla modernizacji lub budowy linii kolejowych do predkosci Vmax < 200 km/h
(dla taboru konwencjonalnego) / 250 km/h (dla taboru z wychylnym pudiem) przyjete Uchwata Nr 263/2010
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowej S.A. z dnia 14 czerwca 2010 r. z pdézniejszymi zmianami,

Id-1 (D-1) Warunki techniczne utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych, wprowadzone Zarzadzeniem
Nr 14/2005 Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 18.05.2005 r. z p6zniejszymi zmianami,

Id-2 (D-2) Warunki techniczne dla kolejowych obiektow inzynieryjnych, wprowadzone Zarzadzeniem Nr
29/2005 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 5 pazdziernika 2005 r.,

Id-3 Warunki techniczne utrzymania podtorza kolejowego, wprowadzone Zarzadzeniem Nr 9/2009 Zarzagdu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 04 maja 2009 .,

Id-4 Instrukcja o ogledzinach, badaniach technicznych i utrzymaniu rozjazdoéw, wprowadzona Zarzagdzeniem Nr
50/2015 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 24 listopada 2015 r.,

Id-5 Instrukcja spawania szyn termitem wprowadzona Zarzadzeniem Nr 443/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. z dnia 9 lipca 2019 r.,

Id-18 Wytyczne zabezpieczenia miejsca robot wykonywanych na torze zamknietym podczas prowadzenia ruchu
pojazdéw kolejowych po torze czynnym z predkoscia V=100 km/h, wprowadzone Zarzadzeniem Nr 21/2010
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 31 sierpnia 2010 r.,

Id-21 Zasady wstepu na obszar kolejowy zarzadzany przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.. wprowadzone
Uchwatg Nr 925/2018 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 listopada 2018 r.,

1d-100 Wytyczne w zakresie dokumentow wymaganych przy zakupach materialow nawierzchniowych
stosowanych w podsystemie Infrastruktura na liniach kolejowych zarzadzanych przez PKP Polskie Linie
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10.

11.

12.

13.

14,

15.

16.

17.
18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

217.

Kolejowe S.A., wprowadzone Uchwatg Nr 222/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 2 kwietnia
2019r.,

Id-101 Warunki Techniczne Wykonania i odbioru podktadéw i podrozjazdnic strunobetonowych, wprowadzone
Zarzadzeniem Nr 24/2010 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 25 pazdziernika 2010 r., z
pozniejszymi zmianami,

I1d-106 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru szyn kolejowych - wymagania i badania, wprowadzone
Uchwata Nr 139/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 5 marca 2019 r.,

1d-109 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru tapek sprezystych i spr¢zyn przytwierdzajacych szyny do
podktadow i podrozjazdnic, wprowadzone Zarzadzeniem Nr 24/2010 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z
dnia 25 pazdziernika 2010 r.,

Id-110 Warunki techniczne wykonania i odbioru podsypki tluczniowej naturalnej i recyklingu stosowanej w
nawierzchni kolejowej, wprowadzone Uchwalg Nr 1237/2016 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia
13 grudnia 2016 .,

Id-112 Warunki techniczne wykonania i odbioru zgrzein w szynach kolejowych nowych taczonych
zgrzewarkami stacjonarnymi - wymagania i badania, wprowadzone Zarzadzeniem Nr 26/2013 Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 12 listopada 2013 r.,

Id-114 Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t nawierzchniowo-podtorzowych, wprowadzone Uchwatg
Nr 550/2019 z dnia 9 wrzesnia 2019 r. z pézniejszymi zmianami,

Id-119 Warunki techniczne stosowania i eksploatacji rolek podiglicowych, wprowadzone Zarzadzeniem Nr
3/2013 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 29 stycznia 2013 r.,

Wytyczne zgrzewania szyn w torze, CION2-513-9/99, Warszawa 1999 r.,

Ibh-105 Zasady bezpieczenstwa pracy obowiazujace na terenie PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. podczas
wykonywania prac inwestycyjnych, utrzymaniowych i remontowych wykonywanych przez pracownikéw
podmiotéw zewnetrznych, wprowadzone Uchwatg Nr 460/2019 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 16
lipca 2019,

Wytyczne przeprowadzania odbioréw robot budowlanych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Centrum Realizacji Inwestycji, wprowadzone Decyzja Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. z dnia 13 wrze$nia 2017 r.,

Warunki i zasady odbioréw robdt budowlanych na liniach kolejowych, wprowadzone Uchwalg Nr 938/2017
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe z dnia 12 wrze$nia 2017 r.,

Decyzja Nr 30/2018 Cztonka Zarzadu — dyrektora ds. realizacji inwestycji PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z
dnia 02 maj 2018 r. w sprawie przyjecia Zasad dopuszczania Wykonawcy do podjgcia zamknigcia torowego dla
rozpoczecia robot budowlanych na projektach realizowanych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Centrum
Realizacji Inwestyciji,

Is-1 Instrukcja gospodarki odpadami PKP Polskie Linie Kolejowe S.A., wprowadzona Uchwatg Nr 718/2018
Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 20 wrzesnia 2018 r.,

Is-2 Wytyczne obliczania ilo$ci wod opadowych i roztopowych na obszarze kolejowym, wprowadzone Uchwatg
nr 1098/2017 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 13 listopada 2017 r.,

Im-1 Instrukcja gospodarki odpadami, wprowadzona Uchwata Nr 718/2018 Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 20
wrze$nia 2018 r.,

Im-2 Instrukcja o prowadzeniu gospodarki ztomem stalowym i metali kolorowych, wprowadzona Uchwata Nr
461/2018 Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 19 czerwca 2018 1.,

Im-3 Instrukcja z materiatami pochodzacymi z dziatalnosci PKP Polskie Linie Kolejowe S.A., wprowadzona
Uchwatg Nr 893/2017 Zarzadu PKP PLK S.A. z dnia 23 kwietnia 2019 1.,

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Zigcza Szynowego Izolowanego Klejono-Sprezonego Typu S,
zatwierdzone przez Dyrekcje Generalng PKP pismem Nr KD4-518-55/97/KK z dnia 11 czerwca 1997 r.

Powyzsza lista nie stanowi zbioru zamknigtego obowiazujacych dokumentow.
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