1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog na zadaniu Remont istniejacych ciagéw pieszych, pieszo-
rowerowych i rowerowych zlokalizowanych w pasie drég wojewédzkich administrowanych przez
Mazowiecki Zarzad Drog Wojewodzkich w Warszawie — Rejon Drogowy Wegrow - Siedlce.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji zamowienia.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka:

— warstw nawierzchni jezdni, zjazdéw, $cieku i chodnika (nawierzchnie i podbudowy),

— kraweznikow, obrzezy wraz z tawami,

— murku oporowego

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementoéw drog, przepustow moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody ci¢zarowe,

— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Odcinki wykonywanych robot nalezy oznakowaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003r w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnalow swietlnych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zat. nr 4.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi uzgodniony z odpowiednim zarzadem
drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot.
5.3. Wykonanie rob6t rozbiérkowych



Roboty rozbiérkowe obejmujg rozebranie i usunigcie z pasa drogowego wszystkich elementéw, w stosunku do
ktorych zostato to przewidziane w Przedmiarze robot.

Warstwy nawierzchni, podbudowy nalezy usuwa¢ mechanicznie. W miejscach trudno dostepnych dla sprzetu
mechanicznego dopuszcza si¢ r¢czne prowadzenie rob6t rozbiorkowych.

Rozbiorke nawierzchni z kostki i ptyt betonowych, kraweznikow, obrzezy, ciekow, itp. wykonac recznie.

Rozbiorke elementéw oznakowania pionowego oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego wykonaé
rgcznie lub mechanicznie (jesli jest to wymagane).

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw drog, stupdw, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej.

Doty po rozebranych elementach, gdzie nie przewiduje si¢ wykopdéw lub wybudowania nowej konstrukcji
nawierzchni lub chodnika nalezy wypetni¢ warstwami odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i
zagesci¢ do wskaznika 1s>0,97 wg BN-77/8931-12, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00
,,Roboty ziemne”.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocg koparki lub tadowarki. W trakcie przewodu
gruzu Wykonawca ma obowigzek biezgcego utrzymania w czystosci drog transportowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doly po usunictych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog jest:

— dla warstw nawierzchni jezdni, zjazdéw, chodnikéw, opasek, éciekéw (nawierzchnie i podbudowy) - m? (metr
kwadratowy),

— kraweznikow, obrzezy wraz z tawami, przepustow pod droga i pod zjazdami wraz z tawami - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostk¢ obmiarowa wg pkt 7.2 dokonanego obmiaru i odbioru.
Wykonawca uwzgledni w Cenie Kontraktowej pozytki wynikajace z pozyskania materialow rozbiorkowych. Cena
jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci majacych na celu zrealizowanie Robot
okreslonych w Dokumentacji Projektowej. W szczego6lnosci zakres Robot powinien obejmowac wszystkie roboty
niezb¢dne do prawidlowego wykonania zakresu przewidzianego w Dokumentacji Projektowej, tacznie z
Robotami, ktore nie zostaly zinwentaryzowane i nie zostaly ujgte w przedmiarze Robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni oraz podbudowy:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni i podbudowy,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki wraz z jego utylizacja wykonana przez wykonawce,
— wyréwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki nawierzchni z kostki brukowej betonowej oraz $cieku z kostki brukowej betonowej:

— rgczne wyjecie kostki betonowej,

— sortowanie, oczyszczenie i pryzmowanie odzyskanych materialtow do ponownego wbudowania,



— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i tawy betonowej,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki (nie nadajacych si¢ do ponownego wbudowania),

— ulozZenie na paletach, ofoliowanie, wywiezienie na baz¢ wlasciwego obwodu materiatdéw nadajacych si¢ do
ponownego wbudowania a nie wykorzystanych na zadaniu,

— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrki kraweznikéw wraz z tawg podkraweznikows i obrzezy:

— odkopanie kraweznikow, obrzezy wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materialu z rozbidrki wraz z jego utylizacja wykonang przez wykonawce,

— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki murku oporowego:
wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozbiorki,

— rozkucie i rozbiorka powierzchni murku,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia,

— zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki wraz z jego utylizacja wykonang przez wykonawce,

— wyrdwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
BN-77/8931-  Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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