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KONSERWACJA POBOCZY



1.WSTEP
1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami konserwacji poboczy.

1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot w zakresie konserwacji

poboczy drog gminnych, polegajacych na:

1.2.1. Roboty ziemne — skarpowanie i profilowanie rowow przydroznych (max. gt. 40 cm);

1.2.2. Roboty ziemne — zebranie nadmiaru ziemi z pobocza drogi z profilowaniem poprzecznym ($rednia grubos¢
warstwy 10-15 cm, szerokos¢ robocza do 1,5 m).

OKkreSlenia podstawowe

1.3.1. Odktad - miejsce tymczasowego sktadowania gruntu pozyskanego w czasie prowadzenia prac wykorzystane
do uzupetnienia ubytkow.

1.3.2. Row - otwarty wykop 0 gtebokos$ci co najmniej 30 cm, ktory zbiera wode.

1.3.3. Pobocze gruntowe - czg§¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji hawierzchni.

2. SPRZET

2.1. Sprzet do wykonywania robot

W zalezno$ci od potrzeb Wykonawca uzyje ponizej wymienionego sprzetu do wykonania robot:

- koparka kotowa z narz¢dziem do skarpowania,

- inny sprzet mechaniczny gwarantujacy spetnienie wymagan zamowienia oraz zaakceptowany przez Zamawiajacego.

3. TRANSPORT

3.1. Srodki transportu do wykonywania robét

Do wykonania robot wykonawca zapewni $rodki transportowe do przewozu gruntu (samochody samowytadowcze
o min. ilo$ci osi 3 oraz min. tadownosci 15t).

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Oznakowanie robot

Oznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu. Przed
rozpocz¢ciem robot Wykonawcea jest zobowigzany przedstawic zatwierdzony w/w projekt zarzadcy drogi.

4.2. Roboty ziemne — zebranie nadmiaru ziemi

Moze by¢ wykonywane rgcznie, za pomoca lopat lub sprzgtem mechanicznym, na szeroko$¢ do 1,5m liczac od
krawedzi jezdni.

Spadek poprzeczny pobocza powinien by¢ wigkszy od spadku poprzecznego jezdni o min. 2% (min. spadek
poprzeczny 6%), a spadek podtuzny powinien by¢ zgodny z jezdnia.

Prace nalezy przeprowadzi¢ od krawgdzi rowu do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zalozonym przez Zamawiajacego
spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ na odktad. Miejsce odktadu nalezy uzgodnié
z Zamawiajacym. Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 5 do 10 c¢cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej przez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi¢ co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

4.3. Roboty ziemne — skarpowanie i profilowanie rowow

W wyniku prac nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp:

- dla rowu przydroznego W ksztalcie:

trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,30 cm, nachylenie skarp nie wigksze niz 1:1,3, gteboko$¢ min. 0,30 m
Spadek podluzny rowu nieistotny z uwagi na charakter rowoéw (odparowujgco-chionne).

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
5.1. Pomiary cech geometrycznych pobocza
Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej

1. Wilgotno$¢ optymalna mieszanki uzupetniajace;j 2 probki
2. Wilgotno$¢ optymalna gruntu w $cigtym poboczu 2 probki
3. Wskaznik zageszczenia na $cinanych poboczach 1razna200m




5.2. Pomiary cech geometrycznych skarp i rowu
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow.

Czestotliwo$¢ badan
Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej

1 Spadek podtuzny rowu 1raz na50 m
2 Szeroko$¢ i glgbokos¢ rowu lrazna50 m

Lp. | Wyszczegblnienie badan

5.2.1. Spadki podtuzne
Spadki podtuzne powinny by¢ zgodne z jezdnia.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogoblne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie¢ za wykonane prawidtowo jesli s3 wykonane zgodnie z warunkami i normami podanymi w ST.
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci wykonanego zadania.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru kofcowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego .

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z warunkami ST i zawartej umowy.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot W  poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagan ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢
wykonywanych robdot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

6.2. Dokumenty do odbioru robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru robdt- zadania jest protokét odbioru robdt sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgdg gotowe do
odbioru, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego zadania.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

7. PODSTAWA PLATNOSCL.
Podstawa ptatno$ci jest cena jednostkowa danej pozycji z oferty, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong w ofercie i umowie.

Cena wykonania robot winna uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie i obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi Kosztami;

- oznakowanie robdt;

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami;

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;

- koszty ubezpieczenia robot i ewentualnych odszkodowan w wyniku zaistniatych szkéd podczas wykonywania
robdt u 0séb trzecich;

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w tym podatek VAT.

8.0BOWIAZKI WYKONAWCY

8.1. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo ruchu w obrebie na ktorym sg prowadzone roboty od chwili ich
rozpoczegcia az do momentu zakonczenia. Oznakowanie nalezy wykonaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 w sprawie znakdéw i sygnatéw na
drodze.

8.2. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy i normy dotyczace
ochrony $rodowiska. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt tych norm obcigza Wykonawce.

8.3. Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do odcinkéw gdzie prowadzone jest biezace utrzymanie.

84. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniami lub zniszczeniem wlasno$ci prywatnej lub
publicznej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

2. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu



